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Oszczedzaj papier i upraszczaj swoje zycie! Zeskanuj nasz kod
QR aparatem swojego smartfona, aby uzyskac¢ natychmiastowy
dostep do wielojezycznych instrukciji

Save paper and simplify your life! Scan our QR Code with your
smartphone's camera to instantly access the multilingual instructions

Economisez du papier et simplifiez votre vie | Scannez notre QR Code
avec |'appareil photo de votre smartphone pour accéder instantanément
aux instructions multilingues

jAhorra papel y simplifica tu vida! Escanea nuestro cddigo QR con
la camara de tu smartphone para acceder instantaneamente a las
instrucciones multilingties

Spare Papier und vereinfache dein Leben! Scanne unseren QR-Code
mit der Kamera deines Smartphones, um sofortigen Zugriff auf
mehrsprachige Anleitungen zu erhalten

Risparmia carta e semplifica la tua vita! Scansiona il nostro QR Code
con la fotocamera del tuo smartphone per avere accesso istantaneo
alle istruzioni multilingua

Economize papel e simplifique sua vida! Escaneie nosso codigo QR
com a camera do seu smartphone para acessar instantaneamente as
instrugoées multilingues

WYBIERZ RODZAJ SILOWNIKA

Okresla rodzaj automatyki, na ktérej zainstalowana jest
centralka sterujgca:

1= AP0O324,

2 = ARTO,

3 = Nie uzywaé
4 = ATEL324,

5 = APO424*
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1 - UWAGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

A UWAGA!

INSTRUKCJA ORYGINALNA - wazne zalecenia dotyczace
bezpieczenstwa. W celu zapewniania bezpieczenstwa oso6b na-
lezy stosowac sie do ponizszych zalecen. Zachowac¢ niniejsza
instrukcje.

Przed przystgpieniem do montazu zapozna¢ sie uwaznie z trescig
instrukciji.

Procesy projektowania i produkcji urzadzen wchodzacych
w skiad produktu, jak tez informacje zawarte w niniejszej in-
strukcji, spetniajg wymogi obowiazujacych przepiséw bezpiec-
zenstwa. Pomimo tego nieprawidtowa instalacja oraz btedne
programowanie moga spowodowaé powazne obrazenia os6b
wykonujacych montaz lub eksploatujacych instalacje. Dlate-
go tez podczas wykonywania instalacji nalezy rygorystycznie
stosowac¢ si¢ do wszelkich zalecen podanych w niniejszej in-
strukcji.

Nie kontynuowaé montazu w przypadku wystgpienia jakichkolwiek
watpliwosci. Zwrdcic sie wczesniej o wyjasnienia do serwisu tech-
nicznego AVO.

W mysl prawodawstwa europejskiego wykonanie bramy ga-
razowej lub ogrodzeniowej z napedem powinno przebiegac¢
zgodnie z wymogami Dyrektywy 2006/42/WE (Dyrektywa
Maszynowa), a w szczeg6lnosci zgodnie z wymogami norm EN
12453; EN 12635 oraz EN 13241-1, ktére umozliwiajg wydanie
deklaracji zgodnosci automatyki.

Zwazajgc na powyzsze, ostateczne podigczenie automatyki do sieci
elektrycznej, odbidr instalacji, uruchomienie oraz konserwacja okre-
sowa powinny byé wykonywane przez wykwalifikowany i doswiad-
czony personel. Zobowigzany on jest do stosowania sie do zalecen
podanych w rozdziale ,Odbior techniczny i uruchomienie automa-
tyki”.

Ponadto wspomniany personel zobowigzany jest do przeprowadze-
nia odpowiednich testéw, w zaleznos$ci od wystepujacych zagrozen,
oraz do sprawdzenia, czy spetniane sg wymogi odpowiednich prze-
pisdw, norm i uregulowan. W szczegolnosci dotyczy to spetniania
wszystkich wymogéw normy EN12453, ktéra okresla metody badan
kontrolnych automatyki bram garazowych i ogrodzeniowych.

A UWAGA!

Przed przystagpieniem do montazu wykona¢ nastepujace ana-
lizy i kontrole:

Sprawdzi¢, czy poszczegolne urzgdzenia automatyki sg przydatne
do danych celéw i dostosowane do wykonywanej instalacji. W tym
celu sprawdzi¢ doktadnie dane podane w rozdziale ,Parametry te-
chniczne”. Nie przystepowa¢ do wykonywania instalacji w przypa-
dku, gdy nawet jeden element nie nadaje si¢ do uzycia.

Sprawdzi¢, czy urzadzenia obecne w zestawie sg wystarczajgce do
zapewnienia bezpieczenstwa instalacji oraz jej poprawnego dziatan-
ia.

Przeprowadzi¢ analize zagrozen, ktéra powinna obejmowaé réwn-
iez wykaz zasadniczych wymogoéw bezpieczenstwa, wymienionych
w Zatgczniku | Dyrektywy Maszynowej, wraz ze wskazaniem za-
stosowanych rozwigzan.Analiza zagrozen jest jednym z dokumen-
téw wchodzacych w zakres dokumentacji technicznej automatyki.
Dokument powinien zosta¢ wypetniony przez profesjonalnego in-
stalatora.

Z uwagi na niebezpieczne sytuacje, ktore moga wystgpi¢ po-
dczas montazu oraz uzywania produktu, produkt nalezy mon-
towag, przestrzegajac nastepujacych zalecen:

Zabrania sie dokonywania modyfikacji jakiejkolwiek czesci, jezeli
nie zostato to wyraznie wskazane w niniejszej instrukcji. Niesto-
sowanie sie do powyzszych zalecen moze stanowi¢ przyczyne
nieprawidtowego dziatania napedu. Producent nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci z tytutu szkoéd powstatych w wyniku tego rodzaju
modyfikaciji.

w przypadku stwierdzenia uszkodzenia przewodu elektrycznego,
powinien on zosta¢ wymieniony przez producenta, autoryzowany
serwis techniczny lub przez osobe posiadajgcg odpowiednie kwali-
fikacje, co zapobiegnie powstawaniu zagrozenia;

Nalezy unika¢ zanurzania elementéw uktadu automatyki w wodzie
lub w innego rodzaju cieczach. Podczas montazu zwracaé uwage,
aby zadnego rodzaju ciecze nie dostaty sie do wnetrza urzadzen.

W przypadku, gdyby ptynne substancje przedostaty sie do wnetrza ele-
mentdw uktadu automatyki, odtgczy¢ niezwtocznie zasilanie elektrycz-
ne i skontaktowac sie z serwisem technicznym AVO. Uzytkowanie au-
tomatyki w powyzszej sytuacji stanowi zrodto zagrozenia.

Nie sktadowa¢ zadnego z elementéw uktadu automatyki w poblizu
zrodet ciepta oraz nie wystawia¢ na dziatanie otwartych ptomieni.
Moze to spowodowaé uszkodzenia lub nieprawidlowe dziatanie,
pozar bgdz sytuacje zagrozenia.

Wszystkie czynnosci wymagajgce otworzenia ostony zabezpiec-
zajgcej elementy uktadu automatyki nalezy wykonywac po odtgcze-
niu centrali od zasilania elektrycznego. Jezeli urzadzenie odtgczajace
nie jest widoczne, umiesci¢ tablice z napisem: ,UWAGA TRWAJA
PRACE KONSERWACYJNE”.

Wszystkie urzadzenia nalezy podtgczac do linii zasilania elektrycz-
nego wyposazonej w uziemienie zabezpieczajgce.

Produkt nie stanowi skutecznego systemu zabezpieczajgcego pr-
zed wlamaniem. W przypadku koniecznosci takiego zabezpiecze-
nia, automatyke nalezy poszerzy¢ o dodatkowe urzgdzenia.

Produkt moze by¢ uzywany wytgcznie po podtgczeniu automatyki
do uziemienia, zgodnie z instrukcjg podana w paragrafie ,Odbior
techniczny oraz uruchomienie automatyki”.

W sieci zasilania instalacji zamontowaé¢ urzadzenie odtgczajgce,
w ktorym odlegtos¢ otwartych stykow umozliwia¢ bedzie catkowite
odfgczenie instalacji w warunkach okreslonych w Il kategorii prze-
pieciowej.

Na uzytek podtgczenia sztywnych lub elastycznych przewodéw lub
tez prowadnic przewoddéw uzywac zigczy posiadajgcych stopien
ochrony IP55 lub wyzszy.

Instalacja elektryczna znajdujgca sie przed automatyka powinna
spetnia¢ wymogi obowigzujgcych przepiséw oraz powinna zostac
wykonana zgodnie z zasadami sztuki.

Zaleca sie zamontowanie w poblizu automatyki przycisku zatrzyma-
nia awaryjnego (podigczonego do wyjscia STOP ptyty sterowania).
Umozliwi to niezwtoczne zatrzymanie w sytuacji zagrozenia.
Produkt nie jest przeznaczony do uzytku przez osoby (réwniez
dzieci), o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych
i mentalnych lub tez nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia
lub wiedzy, chyba Ze inne osoby odpowiedzialne za zapewnienie im
bezpieczenstwa, dozoru lub za przekazanie instrukcji dotyczgcych
obstugi umozliwig im takie uzytkowanie.

przed uruchomieniem automatyki upewni¢ sige, ze w poblizu nie
znajdujg sie zadne osoby;

przed przystgpieniem do czynnosci czyszczenia i konserwacji auto-
matyki, odtgczy¢ jg od sieci elektrycznej;

nalezy zachowac szczegding uwage, aby unikngé zgniecenia pomied-
zy elementem ruchomym a otaczajgcymi go elementami statymi;
Dzieci powinny pozostawac¢ pod opiekg dorostych, co wykluczy
mozliwos$é niewtasciwej obstugi urzgdzenia.

A UWAGA!

Elementy opakowania (karton, plastik itp.), nalezycie oddzie-
lone, nalezy umiesci¢ w odpowiednich pojemnikach.
Elementy urzadzenia, takie jak plytki elektroniczne,
czesci metalowe, baterie itp. musza by¢ odseparowane E
i zroznicowane. W przypadku metod utylizacji nalezy
stosowac przepisy obowigzujace w miejscu instalacji. gy
NIE WYRZUCAC DO SRODOWISKA!

AVO zastrzega sobie prawo do zmiany niniejszych ins-
trukcji w razie koniecznosci; wersje aktualng lub wyzszg moz-
na znalez¢ na stronie internetowej www.avo-group.com/
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2 - WPROWADZENIE DO PRODUKTU

2.1 - Opis centrali

Jednostka sterujgca ACT20324 to najnowoczesniejsze i najbardziej
wydajne urzadzenie, ktére steruje dwoma motoreduktorami
24VDC AVO do bram skrzydtowych; wszelkie inne zastosowania
nalezy uznaé¢ za niewtasciwe i w zwigzku z tym - zabronione.
Jednostke sterujgcg ACT20324 mozna réwniez skonfigurowaé do

@

pracy z pojedynczym silnikiem 24VDC.
5-cyfrowy/14-segmentowy  wyswietlacz  jednostki  sterujacej
ACT20324 usprawnia odczyt akroniméw, utatwiajac
programowanie i monitorowanie automatyki; struktura menu
pozwala na tatwe ustawienie czasow i trybow pracy.
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2.2 - Opis podtaczen

. Silnik 1 (M1)

. Silnik 2 (M2)

. Enkoder M1 i M2

. Zasilanie 24VAC do urzgdzen zabezpieczajgcych i akcesoriow

. Zasilanie 24VDC (nieregulowane) dla urzadzen
zabezpieczajacych (radiowa listwa bezpieczenstwa,
fotokomorki)

6. Wyjscia lampy strzegawczej, kontrolka stanu bramy, dodatkowa

lampka oswietlajgca

7. Wejscia dla urzadzen zabezpieczajgcych (Listwa

zabezpieczajgca/ STOP, fotokomdrki)

8. Wejscia sterujgce OTWORZ, ZAMKNIJ, PAR, SBS

9. Diody LED wskazujace stan wejs¢: urzgdzenia zabezpieczajgce

EDGE/EDGE, PH2, PH1 (kolor czerwony); sterowanie OTWORZ,

ZAMKNIJ, PAR, SBS (kolor zielony)

10. Zasilanie (transformator, uzwojenie wtérne 24VAC + PE)

A wN =

2.3 - Modele i parametry techniczne

5060 &

11. Akumulator awaryjny KBP/KBPN (opcjonalnie)

12. SBK, wejscie do podtgczenia modutu oszczednosciowego
energetycznego

13. Bezpiecznik 2,0AT (czasowy)

14. Wylgczenie urzadzen zabezpieczajgcych EDGE/EDGE, PH1, PH2

(DIP)

15. Wyswietlacz 5-cyfrowy/14-segmentowy

16. Dioda led (kolor zielony) funkcji radia lub
sygnalizowania btedéw

17. Antena

18. Przycisk @ (UP)

19. Przycisk (M) (MENU)

20. Przycisk © (DOWN-RADIO)

21. Przycisk () (SBS)

22. Ztagcze dla interfejséw opcjonalnych (Kube, PowerBus)

KOD OPIS
ACT20324 Jednostka sterujgca dwoma silnikami do bram skrzydtowych 24 VDC, w obudowie (transformator 150 VA, 230 V
zasilanie)
Jednostka sterujgca dwoma silnikami do bram skrzydtowych 24 VDC, w obudowie z enkoderem (transformator
ACT20324E A
250 VA, 230 V zasilanie)




e Zabezpieczenie elektroniczne przed zwarciem i przecigzeniem

wyjs¢ FLASH, IND/ELEC i LED

e Zabezpieczenie wyjs¢ 24VAC i PH-POW za pomocg bezpiecznika

o Wykrywanie przeszkod - amperometryka
o Automatyczne programowanie pozycji krancowych

@

e Dezaktywacja nieuzywanych wejs¢ bezpieczenstwa za pomoca
przetgcznikow DIP: nie jest konieczne zaktadanie mostkow na
odpowiednich zaciskach wejsciowych (paragraf 4.2).

PARAMETRY TECHNICZNE ACT20324 ACT20324E
Zasilanie 230Vac (+10% - 15%) 50/60 Hz

Moc nominalna 210W maks 280W maks
Maksymalny prad wyjsciowy 24VAC 200 mA (24 VAC)

Maksymalny prad wyjsciowy PH-POW 250 mA (24 VDC nieregulowana)
Maksymalna moc wyjsciowa FLASH 15 W (24 VDC)

Maksymalna moc wyjsciowa LED 15 W (24 VDC)

Maksymalna moc wyjscia ,IND/ELEC”

5 W (24 VDC) / 15 VA (12 VDC)

Bezpiecznik zasilania akcesoriow

2.0 AT (czasowy)

Bezpieczniki linii zasilania

1.6 AT

Zintegrowany odbiornik radiowy

433.92 MHz OOK

Antena

antena przewodowa lub kabel RG58

Pamie¢ nadajnikow 150
Wykorzystapie w szczegolnie kwasnej, zasolonej lub NIE
wybuchowej atmosferze

Stopien zabezpieczenia IP IP54

Wymiary

222 x 110 x 275 H mm

Waga

3,87 kg 4,46 kg

2.4 - Wykaz niezbednych przewodow elektrycznych

Ponizsza tabela przedstawia kable niezbedne do potaczenia
réznych urzadzen w typowym systemie.
Kable muszg by¢ odpowiednie do rodzaju instalacji; na przyktad

zaleca sie stosowanie kabla typu HO3VV-F do instalacji w
pomieszczeniach zamknietych lub kabla HO5RN-F/HO7RN-F w
przypadku instalacji na zewnatrz.

PARAMETRY TECHNICZNE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

MAKSYMALNA DOPUSZCZALNA

PODLACZENIE PRZEWOD GRANICA
3x1,5mm? jezeli mniejsze lub réwne 20 m
Zasilanie centrali (230V) jezeli wigksze niz 20 m, (podtgczy¢
3x2,5mm? przewod uziemiajgcy w poblizu jednostki
sterujgcej)
Lampa ostrzegawcza (FLASH) 3 x 0,55 mm? 20m

Dodatkowa lampka os$wietlajgca (LED)
Antena

przewdd RG58 10 m (zaleca <5 m)

Zamek elektryczny (IND/ELEC) 2x1,5mm? 10m
Fotokomorki (nadajnik) 2 x 0,55 mm? 20 m
Fotokomorki (odbiornik) 4 x 0,55 mm? 20 m
Listwa bezpieczenstwa 2 x 0,55 mm? 20m
Przetacznik kluczykowy 4 x 0,55 mm? 20m
Zasilanie silnikéw (M1 i M2) 2x1,5mm? 10 m
Kable enkodera 4 x 0,55 mm? 10 m

3 - KONTROLE WSTEPNE

Przed zainstalowaniem produktu wykona¢ nastepujgce kontrole i
zalecenia:

sprawdzi¢, czy brama ogrodzeniowa, brama garazowa lub szlaban
przeznacz-one zostaty do pracy z automatyka;

masa oraz wymiary bramy ogrodzeniowej lub garazowej oraz
wywazenie ramienia szlabanu powinny zawiera¢ sie w zakresach
podanych dla montowanej automatyki;

sprawdzi¢, czy na bramie ogrodzeniowej lub garazowej zostaty za-
montowane mechaniczne ograniczniki bezpieczenstwa oraz czy
posiadajg odpowiednig wytrzymatosc;

sprawdzi¢, czy strefa mocowania produktu nie jest narazona na za-
lewanie;

zbyt duza kwasowos¢ lub zasolenie atmosfery jak tez blisko$¢
zrodet ciepta mogag powodowacé nieprawidtowe dziatanie produktu;
w przypadku wystepowania ekstremalnych warunkéw klimatycznych
(np.: snieg, lod, duze skoki temperatury, wysoka temperatura) moze
zwigekszaé sie wartos¢ tarcia. Tym samym moze byé potrzebna
wieksza sita wymagana do pokonania oporu poczatkowego oraz do

poruszania bramy, o wartosci przekraczajgcej wartosci przyjete dla
warunkow normalnych;

sprawdzi¢, czy reczne przesuwanie bramy ogrodzeniowej, ga-
razowej lub szlabanu odbywa sie w sposdéb ptynny, czy nie wy-
stepujg punkty o zwiekszonym tarciu i czy nie wystepuje ryzyko
wypadniecia bramy z prowadnic;

sprawdzi¢, czy brama ogrodzeniowa, garazowa lub szlaban sag
odpowiednio wywazone, a tym samym czy nie przesuwajg sie¢ po
pozostawieniu w dowolnym potozeniu.

sprawdzi¢, czy linia elektryczna, do ktérej bedzie podtgczany pro-
dukt, wyposazona zostata w odpowiednie uziemienie zabezpiec-
zajgce oraz czy jest chroniona przez wytgcznik magnetotermiczny
i réznicowy; w sieci zasilania instalacji zamontowa¢ urzgdzenie
odtgczajgce, w ktérym odlegtosé otwartych stykéw umozliwia¢ bed-
zie catkowite odtgczenie instalacji w warunkach okreslonych w Il
kategorii przepieciowej;

sprawdzi¢, czy wszystkie materiaty uzyte do montazu spetniajg wy-
mogi obowigzujgcych przepisow.



4 - MONTAZ PRODUKTU
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4.1 - Podtaczenia elektryczne

/N OA)/A€T N Przed przystapieniem do wykonywania podtaczen sprawdzié, czy do centrali nie jest doprowadzone zasilanie.

PODLACZENIE SILNIKOW

GNIAZDA ZASILANIA

Listwa zaciskowa do podtaczenia zasilania L Faza zasilania 230 Vac 50-60 Hz
M1 + Zasilanie silnika M1 + N | Zero zasilania 230 Vac 50-60 Hz
M1 - Zasilanie silnika M1 - <+ | Uziemienie
M2 + Zasilanie silnika M2 + PRZELACZN'K'
M2 - Zasilanie silnika M2 -

Ustawi¢ na ,ON”, aby wylgczy¢ wejscia EDGE, PH1, PH2.

Ta procedura pozwala unikng¢ zmostkowania wejs¢ bezpieczenstwa.

w
O~
QT I
LNCNVEETESY po ustawieniu przefacznika woo
w potozeniu ON nastepuje wylaczenie ON
podtaczonych zabezpieczen fﬂ H E
OFF ;123
1]
aeT
PRZYKLAD: Gdy podtaczona jest tylko 1 woa

linia fotokomoérek, ustaw EDGE i PH2 na
ON
123

o)

Aby wylaczy¢, postepuj zgodnie z procedurg w rozdziale 4.2
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WEJSCIA URZADZEN ZABEZPIECZAJACYCH | STEROWANIA

24 VAC
24 VAC
COM

IND/ELEC

LED
NEG

PH-POW
EDGE/EDGE
EDGE/EDGE

PH2

PH1

OPEN

CLOSE

PAR

SBS

COM
SHIELD
ANT

Zasilanie akcesoriéw 24VAC nie regulowane 200mA MAX; nie aktywne podczas zasilania z akumulatora

Wspdliny plus dla wyj$¢ FLASH — IND/ELEC — LED oraz akcesoriow
IND, kontrolka stanu bramy, 24VDC, 5W MAX; ELEC, wyjscie zamka elektrycznego 12VDC 15VA MAX wybierane za po-

mocg parametru INJIC LIGHT

Wyjscie dodatkowej lampki oswietlajgcej, 24VDC, nieregulowane, 15W MAX, sterowane takze droga radiowg
Ujemne zasilanie akcesoriow

Dodatnie zasilanie fotokomérek PH1 i PH2; tryb pracy konfigurowalny za pomoca parametru f 070 TEDS

Wejscie styku 8K2/NC listwy bezpieczenstwa; tryb pracy konfigurowalny za pomoca parametru £ BGE
INTITNEIND z przetacznikiem dip £ IGE w pozycji ON wejscie jest zawsze wytaczone

Wejscie NC fotokomérki otwierajgcej PH2; w dowolnym momencie otwierania/zamykania zadziatanie fotokomorki (roz-
warcie styku) powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu. Ponownie zamkniecie styku umozliwia wznowienie czynnosci
otwierania. Tryb funkcjonowania moze byé skonfigurowany w parametrze F 010 & SETUP

ZNITITYNEYN® przy przetaczniku DIP PH2 w pozycji ON wejscie jest zawsze wytgczone

Wejscie NC fotokomdrki zamykania PH1; w dowolnym momencie, podczas zamykania, zadziatanie fotokomorki (otwarcie

styku) powoduje natychmiastowe zablokowanie i odwrécenie kierunku ruchu. W trakcie interwencji PH1 zamkniecie bramy
nie jest mozliwe. Tryb funkcjonowania moze byé konfigurowany za pomocg parametru FOTO | SETUP

/\ UL0/\e:\E przy przetgczniku DIP PH1 w pozycji ON wejScie jest zawsze wytgczone

Wejscie sterujgce OTWORZ (NO); funkcja OBECNOSC CZt OWIEKA konfigurowalna za pomoca parametru HOL I TORUN
Wejscie sterujgce ZAMKNIJ (NO); funkcja OBECNOSC CZL OWIEKA konfigurowalna za pomoca parametru HOL T TORUN
Wejscie sterujgce OTWARCIE CZESCIOWE (NO); funkcja OBECNOSC CZt OWIEKA konfigurowalna za pomocg parame-
tru HOLD TORUN

Wejscie sterujgce KROK PO KROKU (SBS); przy kazdym uruchomieniu kolejno wykonywane sg polecenia OPEN (otwie-

ranie) - STOP (stop) - CLOSE (zamykanie); tryby pracy mozna konfigurowac za pomocg parametru SBS SETUP. Funkcja
OBECNOSC CZt OWIEKA konfigurowalna za pomocg parametru HOL I TORUN

Wspolne wejscia dodatnie PH2, PH1, OPEN, CLOSE, PAR, SBS
Antena - OPLOT, Antena - RDZEN
Antena - sygnat
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4.2 - Wylaczanie urzadzen zabezpieczajgcych

EDGE

Jednostka sterujgca umozliwia (ustawienie domysine) montaz listwy bezpieczenstwa podtgczonej do wejs¢ EDGE/EDGE; w przypadku
braku lub nieprawidtowego podtgczenia dziatanie automatyki zostaje zablokowane. W systemie, w ktérym nie jest przewidziana insta-
lacja listwy bezpieczenstwa, mozna wytgczy¢ jej uzycie ustawiajgc przetgcznik dip-switch EDGE w pozycji ON.

PNCNVEETSE Potwierdzie dezaktywacije listwy bezpieczenstwa, przytrzymujagc przyciski @®i© az DIODAEDGE przestanie pulsowac.

PHOTO 2

Jednostka sterujgca umozliwia (ustawienie fabryczne) montaz jednej lub wigkszej liczby fotokomodrek podtgczonych do wejscia PH2; w
przypadku braku lub nieprawidtowego podtgczenia dziatanie automatyki jest blokowane. W systemie, w ktérym nie jest przewidziana
instalacja PH2, mozna wylaczy¢ jego uzycie, ustawiajgc przetacznik dip-switch PH2 w pozycji ON.

A UWAGA! potwierdzi¢ dezaktywacje PH2, przytrzymujac przyciski ® i © az dioda PH2 przestanie pulsowac.

PHOTO 1

Jednostka sterujgca umozliwia (ustawienie fabryczne) montaz jednej lub wiekszej liczby fotokomérek podigczonych do wejscia PH1; w
przypadku braku lub nieprawidtowego podtaczenia dziatanie automatyki jest blokowane. W systemie, w ktérym nie jest przewidziana
instalacja PH1, mozna wylaczy¢ jego uzycie, ustawiajgc przetacznik dip-switch PH1 w pozycji ON.

A UWAGA! potwierdzi¢ dezaktywacje wejscia PH1, naciskajgc jednoczesnie przyciski @® i © az dioda PH1 przestanie migac..

4.3 - Wyswietlanie trybu normalnego

Przy pierwszym wigczeniu jednostka sterujgca pokazuje na @) az na wyswietlaczu pojawi sig napis JONE.

wyswietlaczu przewijany tekst, ktéry wskazuje: model centrali

sterujgcej, wersje oprogramowania i numer seryjny oraz jako Na stronie tytuowej oraz w tabeli PARAMETRY
informacje koricowg wskazujaca, ze nalezy wybrac typ silnika, zZAAWANSOWANE (paragraf 5.2) pokazane sg odniesienia
aby rozpocza¢ konfigurowanie systemu. Aby wybrac typ silnika,  pomiedzy modelem silnika a liczbami na wyswietlaczu.Ponizsza

przewin liste za pomoca przyciskow UP @ i DOWN-RADIO ©; tabela przedstawia komunikaty wy$wietlane podczas normalnej pracy
na wysokosci danego silnika, nacisnij i przytrzymaj przycisk MENU  gytomatyki:

SYMBOL OPIS

LEARN TODO  Nie wykonano procedury programowania pozycji krancowych, wykonaé procedure autouczenia

READY Brama zamknieta, jednostka sterujgca ponownie uruchomiona
OPEN ING Brama sie otwiera
CLOSE ING  Brama sig zamyka
STOP OREN  Brama zostata zatrzymana podczas manewru otwierania

STOP CLOSE  Brama zostata zatrzymana podczas manewru zamykania

FOTO Interwencja PH1 (fotokomadrka 1)
FOT0c Interwencja PH2 (fotokomorka 2)
ALTGN MENT  System automatyczny przeprowadza procedure ponownego wyréwnania
OPEN Brama otwarta, automatyczne zamykanie nie jest aktywne
PARR TIAL Brama wykonuje cze$ciowe otwarcie

PART DOPEN  Brama zatrzymana w pozycji cze$ciowego otwarcia
Brama osiggneta pozycje otwartg i aktywne jest ponowne automatyczne zamykanie; migajgca kreska wskazuje, ze
TIME CLOSE  odliczanie jest aktywne. W ciggu ostatnich dziesieciu sekund wy$wietlane sg sekundy pozostajgce
do ponowne zamknigcia
TIME PART Brama zostata otwarta sterowaniem PAR i aktywny jest timer automatycznego ponownego zamknigcia przy cze-
i Sciowym otwarciu; W ciggu ostatnich dziesieciu sekund wyswietlane sg sekundy pozostajgce do zamknigcia
Procedura autouczenia zablokowana z powodu interwencji urzgdzen zabezpieczajgcych lub z powodu celowego
zatrzymania

LERRN DPEN | Autoprogramowanie pozycji otwarcia skrzydta 1
LERRN DPENZ2  Autoprogramowanie pozyciji otwarcia skrzydta 2
LERRN CLOS ! Autoprogramowanie pozycji zamknigcia skrzydta 1
LEARN CLOS2  Autoprogramowanie pozycji zamkniecia skrzydta 2

PEN T Autoprogramowanie spowolnienia podczas otwierania skrzydta 1
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052  Autoprogramowanie punktu spowolnienia podczas zamykania skrzydta 2



4.3.1 - Komunikaty o btedach na wyswietlaczu

W celu usuniecia sygnalizacji o btedzie na wyswietlaczu, po usunieciu przyczyny, ktéra spowodowata nieprawidtowos$¢é, wykonac
manewr catkowitego otwierania lub zamykania, az do osiggniecia odpowiedniego wytgcznika krancowego. Alternatywnie nacisna¢
krétko przycisk M MENU (system automatyczny nie wykonuje zadnego ruchu).

PRZECIAZENIE Prad jednego silnika bardzo szybko sie zwiekszyt
OVER LOATDH 1. Brama uderzyta w przeszkode
OVER LORDZ 2. Nadmierne tarcie podczas ruchu skrzydta

LISTWA BEZPIECZESTWA Centrala wykryta aktywacije listwy bezpieczenstwa
156 1. Listwa bezpieczenstwa jest aktywowana
2. Listwa bezpieczenstwa nie jest prawidtowo podtgczona
TEST FOTOKOMOREK Test fotokomérek lub listwy bezpieczenstwa nie powiodt sie

1. Sprawdzi¢, czy fotokomorki dziatajg poprawnie

FOTO TEST
Uiy i E_J i ) .
2. Sprawdzi¢ potgczenia fotokomoérek

ENKODER Enkoder fizyczny nie odpowiada

1. Sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania enkodera
ENC ERROR

2. Sprawdzi¢ poprawnosé podtgczenia enkodera

4.3.2 - Komunikaty o btedach podczas programowania
Zdarzenia przedstawione w ponizszej tabeli sygnalizowane sg miganiem lampy ostrzegawczej oraz diody znajdujaca sie w jednostce
sterujacej.
MIGAJCY WSKANIK ORAZ
LED KEY NA JEDNOSTCE STERUJCEJ

ZDARZENIE OPIS

2 szybkie migniecia + pauza + 1 szybkie autouczenie sie  Faza programowania pozycji krancowych w toku
4 szybkie migniecia + pauza, 3 razy Wykryto przeszkode Jedno skrzydto uderzyto w przeszkode
2 szybkie migniecia + pauza, 3 razy Foto1 / Foto2 Zadziatata fotokomodrka
5 szybkie migniecia + pauza, 3 razy Listwa bezpieczenstwa Listwa bezpieczenstwa zostata aktywowana

Fototest nie powiodt

3 szybkie migniecia + pauza, 3 razy Test fotokomorek lub listwy krawedziowej nie powiddt sie

sie
L Przecigzenie Anomalia na jednym z wyjs¢
6 szybkie migniecia + pauza, 3 razy zwarcie FLASH, ELS/SCA lub LED
7 szybkie migniecia + pauza, 3 razy Btedy enkodera  Anomalia enkodera silnika M1 lub M2

4.3.3 - Komunikaty o stanie na wyswietlaczu

Poprzez wielokrotne nacisnigcie przycisku @ (UP) na wyswietlaczu pojawig sie dodatkowe informacje opisane w ponizszej tabeli. Aby
powracié do stanu normalnego nalezy nacisnaé przycisk M) (MENU)

READY, BPEN ING, EIGE, FOTD TEST, ecc.  Stan automatyki
NCY SB8 Catkowita liczba petnych manewrow otwarcia + zamkniecia
I M- 1280 Prad chwilowy pobierany przez silnik M1, dane w mA
I M- 208 Prad chwilowy pobierany przez silnik M2, dane w mA
L1283 Ful 2.8 5N B35H33F | Typ centrali sterujgcej — wersja oprogramowania — humer seryjny karty

4.4 - Automatyczne programowanie pozycji krancowych

Przy pierwszym uruchomieniu lub w przypadku zmiany modelu  (MENU), az na wyswietlaczu pojawi sie JONE: 1 = APO324, 2 =
urzgdzenia wigzacym sig z przywroceniem do  wartoSCi  ARTO. 3 = NIE UZYWAC. 4 = ATEL324. 5 = APO424

fabrycznych, na wyswietlaczu pojawi sie komunikat LERRN 10 ' ' '
10 i w takim wypadku nalezy wykonaé procedure programowania A UWAGA!

pozycji krancowych. Przed r’\ozgoczegl rTn procedury autouczenia sie

e
wybierz wiasciwy silnik (MO TOR 5 TUP paragraf 5.2 — Parametry
/NONECSY  TYLKO podezas  pierwszej instalacii na ~ 23@wansowane).

wyswietlaczu pojawig sie MOTOR  SETUP, aby wybraé typ

zainstalowanego silnika. Wybra¢ typ silnika za pomocg @ (UP) i
© (DOWN-RADIO) i potwierdzi¢, trzymajgc wcisniety przycisk (@)

@



@

4.4.1 - Automatyczne programowanie pozycji krancowych oraz zasadniczych parametrow
1. Odblokuj napedy, ustaw skrzydfa w mniej wiecej potowie ich ruchu i ponownie zablokuj.

2. Aby rozpoczg¢ procedure programowania pozycji krancowych, nacisnij jednoczesnie i przytrzymaj

przyciski ) (UP)i @) (MENU); po okoto dwéch sekundach skrzydto odpowiadajgce M1 zaczyna sie @ @
powoli otwieraé; wyswietlacz pokazuje LERRN OPEN 1. Q) :
ININVEETSE Jezeli brama porusza sie w kierunku zamykania, nalezy zatrzymac ruch, naciskajac ‘@
przycisk © (DOWN-RADIO); nacisnaé przycisk ® (SBS), aby wznowi¢ procedure uczenia sie z 1
odwréconym kierunkiem ruchu. M1 M _‘%

3. Po osiggnieciu maksymalnego punktu otwarcia, skrzydto M1 zatrzymuje sie; skrzydio M2 zaczyna

powoli sie otwierad; Wyswietlacz pokazuje DPENZ LERRN. .
LNCNVEETNE Jezeli brama porusza sie w kierunku zamykania, nalezy zatrzymac ruch, naciskajgc M1 n/ m
przycisk © (DOWN-RADIO); nacisnaé przycisk ® (SBS), aby wznowi¢ procedure uczenia sie z

odwréconym kierunkiem ruchu.

1
4. Po osiggnieciu maksymalnego punktu otwarcia skrzydto M2 zatrzymuje sig; po okoto 2 sekundach . )\
; ; 4 i e FLOSER ! I—%/HR"' M1 N M2
zaczyna sie powoli zamyka¢; wyswietlacz pokazuje LL Lt L K
5. Operacja autouczenia sie ruchu skrzydta M2 konczy sie, gdy osigga ’ .
punkt zamkniecia. Po okoto dwdch sekundach skrzydto M1 zaczyna sie powoli zamykac; wyswietlacz m v M2
pokazuje LLOSE ILERRN,

6. Proces autouczenia ruchu skrzydta M1 konczy sie po osiagnieciu punktu zamkniecia. Operacje
autouczenia sie zostaty zakonczone.

Operacje autoprogramowania pozycji krancowych muszg zosta¢ wykonane i .-—|.—0-.
poprawnie zakonczone przed uruchomieniem urzgdzenia; ich przerwanie jest mozliwe jedynie poprzez M1 M2
ingerencje w urzadzenia zabezpieczajgce (EDGE/EDGE, PH2, PH1) lub poprzez odciecie zasilania do
jednostki sterujgce;j.

7. Po prawidtowym wykonaniu procedur autoprogramowania pozycji krancowych nalezy wykonac¢ kilka petnych manewrdéw otwierania
i zamykania bramy, aby sprawdzi¢ jej prawidtowe dziatanie.

Po pomysinym zakonczeniu autouczenia sie mozliwa bedzie modyfikacja parametrow pracy poprzez wejscie do menu parametrow
BHSE inub HIV (paragraf 5).

4.4.2 - Automatyczne programowanie pozycji krancowych oraz zasadniczych parametrow, wraz z indywi-
dualnym ustawieniem punktéw zwalniajacych

DomysIna dtugos¢ zwolnienia wynosi 20% catkowitej dtugo$ci ruchu. Mozna zmieni¢ domysing warto$¢ zakresu zwolnienia, zaréwno
dla otwierania, jak i dla zamykania, za pomoca parametru LENGHT  5LOW w menu BRSE wybierajac P (spersonalizowane). Patrz
paragraf 5.1

1. Odblokuj napedy, ustaw skrzydta w mniej wiecej potowie ich ruchu i ponownie zablokuj napedy.

2. Aby rozpoczg¢ procedure uczenia sig, nacisnij jednoczesnie i przytrzymaj przez

okoto dwie sekundy przyciski @ (UP)i Q) (MENU); po okoto dwdch sekundach skrzydto M1 zaczyna @ @
sie powoli otwiera¢; wyswietlacz pokazuje LERRN OFPEN 1. @ .
LNUNEETSE Jezeli brama porusza sie w kierunku zamykania, nalezy zatrzymacé ruch, naciskajac ‘@
przycisk S) (DOWN-RADIO); nacisng¢ przycisk ® (SBS), aby wznowi¢ procedure uczenia sie z 1
odwréconym kierunkiem ruchu. v v —’E

3. Po osiggnieciu maksymalnego punktu otwarcia skrzydto M1 zatrzymuje sie; skrzydto M2 zaczyna

powoli sie otwieraé; Wyswietlacz pokazuje OFPENG LERRN. B 1
. i
ASUWAGA T e porusza sie w kierunku zamykania, nalezy zatrzymac ruch, naciskajgc w1 b M2
przycisk © (DOWN-RADIO); nacisna¢ przycisk Q) (SBS), aby wznowi¢ procedure uczenia sie z I
odwréconym kierunkiem ruchu.
— . o m *
4. Po osiggnieciu maksymalnego punktu otwarcia skrzydto M2 zatrzymuje sie; po okoto 2 sekundach ) \
zaczyna sig powoli zamyka¢; wyswietlacz pokazuje CLOSEC LERRN. M1 s/ M2
I
B 4
5. Po osiggnieciu punktu, w ktérym konieczne jest rozpoczecie fazy spowalniania (przy zamykaniu) M1 S /E
naciénij przycisk ® (SBS); wyswietlacz pokazuje LLO52 SLOW. ) Y
k
6. Operacja autouczenia sie ruchu skrzydta M2 konczy sie, gdy osigga punkt zamkniecia. Po okoto ] —o-.
dwoch sekundach skrzydio M1 zaczyna sie powoli zamyka¢; wyswietlacz pokazuje CLOSE | LERRN. M1\ M2

10



R
—l
M2

7. Po osiggnieciu punktu, w ktérym konieczne jest rozpoczeme fazy spowalniania (przy zamykaniu)
nacisnij przycisk @ SBS); wyswietlacz pokazuje CLOS | SLOW. M1 \/

Q)
R

M1/ | M2
T
2%
o)

N

8. Operacja samouczenia sie ruchu skrzydta M1 konczy sie, gdy osigga
punkt zamknigcia.

Po okoto 2 sekundach skrzydto M1 zaczyna sie ponownie otwiera¢, na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat OPEN | LERRN.

9. Po osiagnieciu punktu, w ktérym konieczne jest rozpoczecie fazy spowalniania przy otwieraniu
[

skrzydta M1 nacisnij przycisk @ SBS); wyswietlacz pokazuje UPEN | SLOMW.

10. Po osiggnigciu maksymalnego punktu otwarcia skrzydto M1 zatrzymuije sig; nastepnie skrzydio M2
zaczyna sie OTWIERAC; wyswietlacz pokazuje DPENG LERRN

11. Po osiggnieciu punktu, w ktérym konieczne jest rozpoczecie fazy spo%valrnla'_rlua przy otwieraniu
| ] 11

skrzydta M2 nacisnij przycisk @ (SBS); wyswietlacz pokazuje DPENE  HLTMW.

12. Po osiggnieciu maksymalnego punktu otwarcia skrzydto M2 zatrzymuje sie; nastepnie wykonywany
jest manewr zamkniecia obu skrzydet. Kiedy oba skrzydta osiagng pozycje zamknietg, procedura
programowania pozycji krancowych z indywidualnymi punktami spowalniania zostaje zakonczona.

ASUWAGA LA podczas réznych manewréw otwierania/zamykania jeden z punktéw spowalniania
nie bedzie ustawiony, zostanie on ustawiony automatycznie na 20% catkowitej dtugosci skoku.

A UWAGA! Operacje autouczenia pozycji krancowych muszg zosta¢ wykonane

i poprawnie ukonczone przed uruchomieniem urzgdzenia; ich przerwanie jest mozliwe jedynie poprzez
ingerencje w urzgdzenia zabezpieczajgce (EDGE/EDGE, PH2, PH1) lub poprzez odciecie zasilania do
jednostkki sterujace;j.

13. Po prawidtowym ukonczeniu procedur autouczenia pozycji krancowych , wykonaj kilka
petnych manewrdw otwierania i zamykania bramy w celu sprawdzenia jej prawidtowego dziatania.

Po pomysinym zakonczeniu autouczenia sie mozliwa bedzie modyfikacja parametréw pracy poprzez wejscie do menu parametrow

BASE inub HIV . (paragraf 5)

4.5 - Zarzadzanie sterowaniem radiowym

Aby zapamieta¢ przyciski pilota sterowania radiowego, usunagé je
lub usung¢ wszystkie zapisane piloty, nalezy skorzysta¢ z menu
RHDIO. Aby uzyskaé dostep do menu, RRIID nalezy nacisna¢ i
przytrzymaé przez okoto dwie sekundy przycisk © (DOWN-RADIO),
na wyswietlaczu pojawiajg sie naprzemiennie napisy RRI10 MENU.
UWAGA: centralka wychodzi z menu RHIID po siedmiu
sekundach bezczynnosci lub po krétkim nacisnieciu przycisku
(MENU)

UWAGA: aby utatwi¢ operacje zapamietania i zredukowa¢ do minimum
Ewentualne interferencje, zaleca sie odtgczy¢ przewdd antenowy
odbiornika; zatem procedura bedzie dziata¢ tylko w poblizu
samego panelu sterowania.

ASUWAGA T e Rt czynnosci nalezy ponownie
podtgczy¢ przewdd antenowy odbiornika centrali.

‘ 4.5.1 -Wczytywanie pilota do radioodbiornika

1. Naci$nij i przytrzymaj przycisk © (DOWN-RADIO) do momentu, az na wyséwietlaczu pojawi sie opis: Q

MENU RRIDID.

2. Nacisnij i zwolnij przycisk @ (DOWN-RADIO) tyle razy, ile potrzeba do wigczenia funkgji, ktorg
chcesz aktywowaé: 1 raz dla polecenia KROK PO KROKU (LEHRN 5135), 2 razy dla funkcji FURTKA
(LERRN PRR), 3 razy dia funkciji tylko OTWORZ (LERRN TPE! ) 4 razy dia polecenia LED wiacz/ ® O O

wytgez(LEHRN LIGHT), 5 razy dia wezytanie catego pilota LERFN HLL (przycisk 1 = SBS, przycisk * . * . *

2 = PARTIAL, przycisk 3 = ONLY OPEN, przycisk 4 = LIGHT ON/OFF).

UWAGA: jesli wyjscie LED zostanie wtgczone za pomoca przyciku pilota, bedzie ono mogto zosta¢

wytgczone tylko za pomoca przyciku pilota.

3. Natychmiast po nacisnieciu przycisku © (DOWN-RADIO), dioda KEY wykona kilka krétkich mignig¢ _‘O'_ ‘O'
odpowiadajgcych wybranej funkgji, przeplatanych przerwg trwajgca okoto jednej sekundy. ‘

4. Znajdujac sie w poblizu centrali sterujacej, w ciggu siedmiu sekund nacisnij zadany przycisk pilota, z
ktorym chce sie powigza¢ wybrang funkcje; przytrzymaj przycisk pilota przez kilka sekund do momentu,
az dioda zapali sie na state.

UWAGA: dla wczytania catego pilota (5) naci$nij dowolny przycisk na pilocie.
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5. Kiedy led zapali sie na dtuzszg chwile (okoto 3 s), oznacza to, ze wczytanie pilota przebiegto poprawnie.
JeZeIi led wykona szereg krotkich mignig¢, oznacza to, ze przycisk sterowania radiowego,
ktéry chce sie zapisac, jest juz zapisany w pamigci. _~O'_ 535
UWAGA: po wczytaniu przycisku pilota, w przeciggu siedmiu sekund, mozna przypisa¢ inny przycisk g
znajdujgcy sie na tym samym pilocie, lub dowolny przycisk znajdujgcy sie na innym pilocie, do tej samej
funkciji, przez ponowne wykonanie czynnosci poczgwszy od punktu 3.

4.5.2 - Usuwanie przycisku wczytanego pilota

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk S (DOWN-RADIO) do momentu, az na wyswietlaczu pojawi sie opis,
MENU RRIIO.

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk © (DOWN-RADIO) az zaswieci sie dioda; a potem zwolnij przycisk.

3. W ciggu siedmiu sekund nacisnij przycisk na pilocie, ktéry chcesz usungé z pamieci odbiornika i przy-
trzymuj go wcisniety, az led zacznie migac¢; nastepnie zwolnij przycisk na pilocie.

4. Potwierdz usunigcie wybranego przycisku, naciskajac przycisk @ (DOWN-RADIO) na centrali steru- Q
jace;j.
5. Dtugie miganie diody led wskazuje, ze usuniecie wybranego przycisku zostato wykonane. -: :- 3

6. Centralka wychodzi z MENU RRTI0 po 7 s bezczynnosci lub po krétkim nacisnigciu przycisku.

Jezeli pilot, ktéry chcesz usunaé, byt pierwotnie wozytany za pomoca wyjscia LERRN HLL (patrz paragraf 4.5.1, faza 2), opisana
powyzej procedura kasowania spowoduje usuniecie wszystkich funkcji przypisanych do przyciskéw tego nadajnika.

4.5.3 - Kasowanie catej pamieci odbiornika

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk © (DOWN-RADIO), do momentu, az na wyswietlaczu pojawi sie opis
)

I

TENU RHDID.

2. Nacisnij i trzymaj przycisk © (DOWN-RADIOQ), zaswieci sie dioda led (okoto trzy
sekundy); trzymaj wcisniety przycisk S (DOWN-RADIO) az zgasnie dioda led; zwolnij przycisk.

3. Po zwolnieniu przycisku dioda led zacznie migac; policzy¢ liczbe mignie¢.

4. Przy trzecim mignieciu krétko nacisnij przycisk @ (DOWN-RADIO).

5. Dlugie zaswiecenie diody led wskazuje, ze wszystkie sterowniki radiowe zostaty usuniete.

6. Centralka wychodzi z MENU RAIID po siedmiu sekundach bezczynnosci lub po krotkim nacisnieciu przycisku

4.5.4 - Wczytanie przycisku nowego pilota przy uzyciu pilota juz zapisanego w pamieci

Istnieje mozliwo$¢ dodania przycisku nowego pilota do radioodbiornika, w ktérej zapisany jest juz co
najmniej jeden pilot

1. Znajdujac sie w poblizu centralki nacisnij i przytrzymaj przez co najmniej pie¢ sekund przycisk
nowedo pilota, ktdry chcesz doda¢ do centralki

il

(5s)

2. Znajdujac sie w poblizu centralki sterujacej nacisnij i przytrzymaj przez co najmniej trzy sekundy przy-
cisk juz wczytanego pilota, ktéry jest powigzany z funkcja, ktérg chcesz powieli¢ w nowym pilocie.
UWAGA: jezeli krok 1 zostat juz poprawnie wykonany, automatyka nie wykona zadnego manewru i
mozna kontynuowac zapisywanie.

<

(3s)

3. W poblizu centralki nacisnij i przytrzymaj przez co najmniej trzy sekundy ten sam przycisk nowego pilota
zastosowanego w punkcie 1.

<

(3s)

4. W poblizu centralki nacisnij i przytrzymaj przez co najmniej trzy sekundy ten sam przycisk wczytanego
pilota uzytego w punkcie 2.
UWAGA: procedura zostata pomysinie wykonana, jesli automatyka wykonuje polecenie natychmiast po
zapisaniu.

<

(3s)

Jezeli procedura nie zostanie zakoriczona, po kilku sekundach odbiornik centrali powraca do normalnego
stanu pracy.
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4.6 - Przywracanie centrali sterujgcej do parametréw fabrycznych

Aby przywréci¢ wszystkie parametry centrali do wartosci fabrycznych lub aby zmieni¢ typ napedu, na ktérym jest zainstalowana
centralka, nalezy wykonac nizej opisane czynnosci:

1. Naciénij i przytrzymaj przycisk 8 (MENU) przez 7 sekund; wyswietlacz pokaze automatycznie BHA5SE RIV'; zwolnij przycisk po
pojawieniu sie napisu ATV .

2. Przewijaj pozycje menu za pomoca przyciskow @ (UP) i © (DOWN-RADIO) az dotrzesz do pozycji MOTOR SETUP

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk Q) (MENU); zwolnij przycisk, gdy wyswietlacz zacznie miga¢; wyswietlana liczba wskazuje typ
uzywanego silnika.

4. Wybierz za pomoca przyciskow @ (UP) | © (DOWN-RADIO) typ silnika; nacisnij i przytrzymaj przycisk ™) (MENU).
Wyswietlacz pokazuje odliczanie od tytu od 50 do 0; zwolnij przycisk, gdy pojawi sie napis BUNE .

5. Centralka wychodzi z MENU po siedmiu sekundach bezczynnosci lub po krétkim naci$nieciu przycisku (@) (MENU)

LNUCNVEETSE Jesli zmienia sie typ silnika, wszystkie wartosci zostang zresetowane do wartosci fabrycznych i konieczne bedzie
przeprowadzenie nowej procedury programowania pozycji krancowych.

5 - FUNKCJE CENTRALI - USTAWIENIA

Menu do konfiguracji funkcji dzielg sie na BR5E i RI (podstawowe i zaawansowane).

W ponizszych tabelach podano opis kazdego z parametréw podstawowych wraz z odpowiednimi wartosciami minimalnymi,
maksymalnymi i domysinymi.

1. Naci$nij i przytrzymaj przycisk 8 (MENU); wyswietlacz pokazuje naprzemiennie BR5SE i RIV | zwolnij przycisk
na wysokosci napisu BR%SE aby uzyskaé dostep do menu podstawowego.

2. Przewijaj pozycje menu za pomoca przyciskow @ (UP) i © (DOWN-RADIO) az do osiggniecia zgdanego parametru

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk ® (MENU) az wyswietlacz zacznie migaé; nastepnie zwolnij przycisk ) (MENU)

4. Aby zmieni¢ wartos$¢, nacisnij przyciski &) (UP) i @ (DOWN-RADIO) ; zeby potwierdzi¢ nowa warto$¢, nacisnij i przytrzymaj
wcisniety przycisk ™ (MENU) az wyswietlacz przestanie migac

5. Aby wyj$¢ z menu, nalezy krétko nacisng¢ przycisk ™ (MENU)
UWAGA: aby wyswietlic wartos¢ dowolnego z parametréw wystarczy wejsé do odpowiedniego menu (BR5E lub RIV) i wykonag¢ kroki

11 2 opisanej wiasnie procedury. Po ustawieniu pozgdanego parametru, wyswietlacz wskaze naprzemiennie nazwe parametru i jego
wartos¢. Aby wyjsé z menu, nalezy krotko nacisng¢ przycisk ™ (MENU)

5.1 - Podstawowe parametry

PARAMETRY ‘ OPIS DOMYLNY MIN MAX JEDNOSTKA
1 AUTO CLOSRE Czas automatycznego zamykania (0 = off) 0 0 900 s
2 PHOTO CLOSE gaa;s(ga;ng#)ama po przecieciu linii fotokomérek 0 0 30 s

Regulacja czutosci
3 REACT TIME 0 =maksymalna sita 3 0 10
10 = minimalna sita

Predkos$¢ skrzydet przy otwieraniu
4 OPEN SPEETD 1 = predko$é minimalna 4 1 5
5 = predkos¢ maksymalna

Predkosc¢ skrzydet w fazie spowalniania przy

_ - otwieraniu
5 SL-0P SPEETD 1 = predkosé minimalna 1 1 °

5 = predkos¢ maksymalna

Predkosc¢ skrzydet przy zamykaniu
6 [LDOSE SPEED 1 =predko$é minimalna 4 1 5
5 = predkos¢ maksymalna

Predkos$¢ skrzydet w fazie spowalniania przy
© o T 7 zamykaniu
7 5L-LL GPEED predkos$é minimalna 1 1 5
5 = predkos¢ maksymalna

13
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1

12

13

Okresla tryb dziatania polecenia KROK PO KROKU (SBS)

0 = OTW-STOP-ZAM-STOP-OTW-STOP...
1 = naprzemienny OTW-STOP-ZAM-OTW-STOP-ZAM...
2 = alternatywny OTW-ZAM-OTW-ZAM...
3 = tryb mieszkaniowy 1; z pozycji otwartej,
manewr zamykania rozpoczyna sie po uptywie czasu
ponownego automatycznego zamkniecia
UWAGA: zamkniecie nie nastepuje, jesli
4 = tryb mieszkaniowy 2; automatyka wykonuje

-
CLOSE =0

manewr zamykania tylko wtedy, gdy skrzydta znajduja sie

w pozycji otwartej.
Opéznienie skrzydta M2 podczas otwierania

Wielkos$¢ spowolnienia zaréwno podczas otwierania, jak i
podczas zamykania
P = personalizowane (paragraf 4.4.2)

Okresla zachowanie automatyki po powrocie zasilania
0 = brak dziatan
1 = wykonuije, jezeli jest to mozliwe, polecenie zamykania

Jesli jest aktywne, w pozycji zamknietej, wytgcz zasilanie na
zaciskach PH-POW

Liczba skrzydet

5.2 - Zaawansowane parametry

14

PARAMETRY

T¥PE EIGE

Okresla zachowanie automatyki przy probie
uruchomienia od pozycji zamknietej.
0 = jesli PH1 jest zajety, nie wykonuje zadnego polecenia

otwierania

1 = jesli PH1 jest zajety, mimo to wykonuje polecenie

otwierania

Sposob dziatania linii fotokomoérek PH2
0 = aktywne zaréwno podczas manewrow otwierania, jak

1 = aktywna wytgcznie podczas otwierania

zamykania
Fototest
0 = nieaktywny

1 = sprawdza dziatanie fotokomoérek podtgczonych
do zacisku PH1

2 = sprawdza dziatanie fotokomoérek podtgczonych
do zacisku PH2

3 = sprawdza dziatanie fotokomoérek podtgczonych

OPIS

do zaciskow PH1 i PH2

Okresla typ listwy bezpieczenstwa podtaczonej do
zaciskow EDGE/EDGE

0 =STOP styk NC

1 = krawedz bezpieczenstwa 8k2

2 = krawedz czuta NC

Okresla, w jakich sytuacjach nastepuje zadziatanie listwy
bezpieczenstwa poditgczonej do wejs¢ EDGE/EDGE

0 = ingeruje tylko podczas manewru zamykania;
interwencja powodje catkowite otwarcie bramy

1 = ingeruje zaréwno w trakcie otwierania, jak i
zamykania zatrzymujgc system automatyczny i
odwracajac kierunek ruchu na okoto 2 sekundy

2 = ingeruje zaréwno w trakcie otwierania, jak i
zamykania zatrzymujgc system automatyczny i
odwracajac kierunek ruchu na okoto 0,5 sekundy

20

DOMYLNY

0

0

0

0

0

1

MIN | MAX

0 1
0 1
0 3
0 2
0 2

4
300 s
100 %

1

1

2

JEDNOSTKA
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1

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

Test listwy bezpieczenstwa
0 = wytgczony
1 = wigczony

Dtugos¢ czesciowego otwarcia (PAR) wyrazona jako procent
catkowitej dtugosci otwarcia.
UWAGA: otwiera sie tylko skrzydto zwigzane z silnikiem M1

Czas automatycznego ponownego zamkniecia od cze$ciowego
otwarcia PAR (0 = off)

Okresla zachowanie wyjscia FLASH

0 = wyjscie zawsze aktywne (nie miga) podczas manewru
otwierania i zamykania

1 = wyjscie miga podczas manewru otwierania i zamykania
Okresla tryby wstepnego migania wyjscia FLASH (wytgczone,
jesli PRE TIME = 0)

0 = wstepne miganie przed kazdym manewrem otwierania i
zamykania

1 = wstepne miganie przed kazdym manewrem zamykania

2 = wstepne miganie przed kazdym manewrem otwierania

Okresla czas trwania wstepnego migania (0 = off)

Konfiguracja dodatkowej lampki oswietlajgcej (LED)

0 = $wieci sie podczas manewru i po zakofnczeniu manewru

przez okreslony czas 11ME LIGHT

1 = Swieci sie, jesli brama nie jest zamknieta i przez okreslony

czas 11ME L IGHT po zamknieciu bramy.

2 = $wieci przez czas T IME LIGHT po kazdym poleceniu
(OPEN, CLOSE, PAR, SBS)

Czas swiecenia dodatkowej lampki oswietlajgce;j.

UWAGA: dodatkowg lampke oswietlajgcg mozna takze

wigczac i wylgczac¢ za pomocg przycisku na pilocie; jesli

zostata wigczona za pomocg przycisku na pilocie, mozna ja

bedzie wylgczy¢ takze tylko za pomocg przycisku na pilocie.

Na wejsciach SBS, PAR, OPEN i CLOSE wtgcza funkcje

,obecnos¢ cziowieka”

A UWAGA! wigczenie tej funkcji uniemozliwia dziatanie
sterownika radiowego

Okres$la dziatanie wyjscia IND/ELEC

0 = off
1 = kontrolka stanu bramy jest zapalona, jesli brama nie jest
zamknieta

2 = kontrolka stanu bramy, sposéb dziatania:

- Powolne miganie podczas otwierania

- Szybkie miganie podczas zamykania

- Dwa migniecia + przerwa, jesli urzgdzenie jest zatrzymane

i nie jest zamkniete

3 = zamek elektryczny

4 = zamek magnetyczny, wyjscie aktywne, jesli brama jest
zamknieta.

potgcz zamek magnetyczny z przekaznikiem

z cewkg 24VDC

Okresla liczbe cykli przed zgtoszeniem zgdania konserwac;ji.
UWAGA: sygnalizacja jest wigczana za pomocg wyjscia
FLASH; jezeli jest zamkniete miga w trybie ciggtym

Aktywuje sygnalizacje zadania konserwaciji
0 = wytgczone
1 = wiagczone

Czas aktywacji zamka elektrycznego lub czas wylgczenia
zamka magnetycznego.

Uderzenie czotowe podczas otwierania (0 = off). Dociskanie
bramy przy zamknietych skrzydtach. Stuzy do utatwienia
zwolnienia elektrozamka

Uderzenie czotowe podczas zamykania (0 = off).
Po zakonczeniu manewru zamykania silnik pozostaje aktywny przez
ustawiony czas; Stuzy do utatwienia sprzegania elektrozamka.

Odprezenie w pozycjach krancowych otwierania i zamykania.
0 = brak odprezenia

10 = maksymalne odprezenie

Przy bramkach lekkich zmniejsza ugiecie skrzydta.

50

10

100

900

20

900

200

10

100

100

10

%

X1000
cykle

100 ms

100 ms
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Jesli jest aktywny, zapewnia maksymalng site podczas

uruchamiania bramy przy otwieraniu i zamykaniu

MOACT “OTIH!
22 | BOOST SETUR 0 = wylaczone 0 0 1
1 = wigczone
23  JFELARY LERF | Opodznienie skrzydta M1 podczas zamykania 1 0 20 s
Ustaw typ enkodera
0 = enkoder wirtualny
MM “OTH
24 ENCOD BETUP 4 - Chioder fizyczny 0 0 1
UWAGA: warto$c¢ zalezy od typu wybranego silnika.
Okresla rodzaj automatyki, na ktorej zainstalowana jest
centralka sterujgca:
1=AP0324,
25 MOTOR SETUFP  2=ARTO, ] 1 1 5
3=NIE UZYWAC
4 = ATEL324,
5 = APO424*

* Uzywaj tylko z ACT20324E

6 - ODBIOR TECHNICZNY ORAZ ODDANIE DO UZYTKOWANIA

Odbior techniczny instalacji powinien zosta¢ wykonany przez
wykwalifikowanego technika, ktory zobowigzany jest do prze-
prowadzenia testéw, okreslonych przez odpowiednie przepisy
w zaleznos$ci od wystgpujacych zagrozen, oraz do sprawdzenia,

6.1 - Odbior techniczny

Wszystkie elementy powinny zosta¢ poddane odbiorowi zgodnie
z procedurami okreslonymi w odpowiednich instrukcjach obstugi;

sprawdzi¢, czy przestrzegane sg zalecenia podane w Rozdziale 1 —
Uwagi dotyczgce bezpieczenstwa;

sprawdzi¢, czy brama ogrodzeniowa lub garazowa mogg swobodnie
sie przesuwaé po odblokowaniu automatyki oraz czy sg odpowied-
nio wywazone, a tym samym czy nie przesuwajg sie po pozostawie-
niu w dowolnym potozeniu; sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania wszy-
stkich podigczonych urzadzen (fotokomarki, listwy bezpieczenstwa,

6.2 - Uruchomienie

Po zakonczeniu odbioru technicznego z wynikiem pozytywnym
wszystkich (a nie tylko niektérych) urzadzen instalacji, mozna przy-
stgpi¢ do uruchomienia;

nalezy sporzgdzi¢ i przechowywac przez 10 lat dokumentacje tech-
niczng instalacji. Powinna ona zawiera¢ schemat elektryczny, rysu-
nek lub zdjecie instalacji, analize zagrozen wraz z zastosowanymi
rozwigzaniami, deklaracje zgodnosci wydane przez producentow
wszystkich podtgczonych urzadzen, instrukcje obstugi kazdego
z urzadzen oraz harmonogram konserwac;ji instalacji;

umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajgcg dane dotyczace auto-
matyki, nazwisko osoby odpowiedzialnej za uruchomienie), numer
seryjny, rok produkcji oraz oznakowanie WE;

umocowacé tabliczke zawierajgcg opis operacji niezbednych do

16

czy spetniane sg wymogi wtasciwych przepisow. W szczegodlnos$ci
dotyczy to normy EN12453, ktéra okresla metody badan kontrol-
nych automatyki bram garazowych i ogrodzeniowych.

przyciski zatrzymania awaryjnego i inne), poprzez wykonanie cyklu
otwierania, zamykania i zatrzymania bramy ogrodzeniowej lub ga-
razowej, uzywajgc do tego celu podigczonych urzadzen sterowania
(nadajniki, przyciski, przetgczniki);

dokona¢ pomiaréw sity uderzenia, zgodnie z zaleceniami zawarty-
mi w normie EN12453. W przypadku niezadowalajgcych wynikow
dokona¢ regulacji predkosci, sity silnika oraz punktéw zwalniajacych
centrali, az do uzyskania optymalnych rezultatow.

recznego odblokowania bramy;

przygotowac i przekazac¢ uzytkownikowi automatyki deklaracje zgo-
dnosci, instrukcje obstugi oraz zalecenia dotyczgce uzytkowania,
jak tez harmonogram konserwac;ji instalacji;

upewni¢ sie, ze uzytkownik poprawnie zrozumiat zasade prawi-
diowego dziatania automatyki w trybie automatycznym, recznym
i awaryjnym;

poinformowac uzytkownika kohcowego, réwniez w formie pisemne;j,
o pozostatych zagrozeniach i ryzykach;

A UWAGA! po wykryciu przeszkody brama ogrodzeniowa lub

garazowa zatrzymuje sie w potozeniu otwartym a jej automatyczne
zamykanie jest dezaktywowane. W celu przywrécenia ruchu wci-
sngc przycisk polecenia lub postuzy¢ sie nadajnikiem.



7 - INSTRUKCJE | OSTRZEZENIA DLA UZYTKOWNIKA KONCOWEGO

AVO produkuje elementy systemoéw automatyki do bram ogrodze-
niowych i garazowych, drzwi automatycznych, rolet oraz szlabanéw
parkingowych i drogowych. AVO nie jest jednakze wykonawcg
Panstwa cato$ciowego systemu automatyki, ktory stanowi wynik
analizy, oceny, doboru materiatéw i wykonania instalacji przez zau-
fanego instalatora. Kazdy system automatyki jest wyjatkowy i tylko
Panstwa instalator posiada doswiadczenie oraz wiedze niezbed-
ne do wykonania instalacji zgodnie z Panstwa wymaganiami, tak
aby byta ona bezpieczna i niezawodna, wykonana zgodnie z za-
sadami sztuki oraz z przestrzeganiem obowigzujgcych przepisow.
Nawet jezeli posiadana przez Panstwa automatyka spetnia wymogi
bezpieczenstwa okreslone w przepisach, nie wyklucza to obec-
nosci ,ryzyka resztkowego”. Polega ono na mozliwosci wystgpienia
sytuacji zagrozenia, wynikajgcych z niewtasciwej lub btednej ob-
stugi systemu. Dlatego tez ponizej podano kilka waznych zalecen,
do ktoérych nalezy sie stosowac:

* Przed pierwszym uzyciem automatyki zwrécic¢ sie do instalatora
0 wyjasnienie zrodta zagrozenia;

« Instrukcje nalezy zachowac na przyszty uzytek oraz przekazaé
ewentualnemu nowemu uzytkownikowi;

» Niewtasciwa lub btedna obstuga automatyki moze stanowi¢ za-
grozenie. Nie wydawac¢ polecen dotyczacych uruchomienia auto-
matyki jezeli w zasiegu jej dziatania znajdujg sie osoby, zwierzeta
lub przedmioty;

« Jezeli system automatyki zostat prawidtowo zaprojektowany,
zapewnia wysoki stopien bezpieczenstwa. Zamontowane urzadz-
enia uniemozliwiajg ruch bramy w przypadku wykrycia obecnosci
0s06b lub przedmiotow, jak tez gwarantujg jej uruchamianie w pr-
zewidywalny i bezpieczny sposob. Jednakze w poblizu automatyki
nalezy zabroni¢ dzieciom zabaw, aby zapobiec wydawaniu przez
dzieci przypadkowych polecen uruchomienia. Ponadto nie nalezy
réwniez zostawiac pilotow w zasigegu dzieci;

* Niezwlocznie po wykryciu jakichkolwiek nieprawidtowosci
w dziataniu automatyki nalezy odtgczy¢ zasilanie elektryczne insta-
lacji oraz recznie odblokowa¢ brame. Zabrania sie samodzielnego
dokonywania napraw. Nalezy zwrdci¢ sie w tym celu do zaufane-
go instalatora. W tym czasie brama moze dziata¢ jak zwykfa bra-
ma nienapedzana, po odblokowaniu motoreduktora przy pomocy
wiasciwego klucza, bedgcego na wyposazeniu instalacji. W przypa-
dku uszkodzenia zabezpieczen nalezy je jak najszybciej naprawic;

* W przypadku uszkodzenia lub braku zasilania: W oczekiwaniu na
instalatora lub na powrét energii elektrycznej, o ile instalacja nie
zostata wyposazona w akumulator buforowy, brama moze dziata¢
jak zwykta brama nienapedzana. W tym celu nalezy dokona¢ me-
chanicznego odblokowania;

* Reczne odblokowanie i przesuniecie. Przed przystgpieniem do
wykonania tej czynnosci nalezy upewnic sie, ze skrzydto bramy po-
zostaje nieruchome.

» Konserwacja: Podobnie jak kazdy inny mechanizm, automatyka
wymaga przeprowadzania okresowej konserwacji. Zapewni to diug-
ie i bezpieczne dziatanie instalacji. Harmonogram okresowej kon-
serwacji nalezy uzgodni¢ z instalatorem. W przypadku eksploataciji
na uzytek domowy, AVO zaleca wykonywanie konserwacji co 6 mie-
siecy. Jednakze okres ten moze ulegac¢ zmianie, w zaleznosci od in-
tensywnosci eksploatacji. Wszelkie czynnosci kontroli, konserwacji
lub napraw powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany per-
sonel.

» Zabrania sie dokonywania modyfikacji zaprogramowanych para-
metréw oraz regulacji automatyki. Czynnosci te sg zastrzezone dla
instalatora.

* Czynnosci odbioru technicznego oraz konserwacji okresowej jak

i ewentualne naprawy powinny byé odnotowywane przez osobe je
wykonujaca, a wtasciciel instalacji zobowigzany jest przechowywac
tego rodzaju dokumentacje.

Jedynymi czynnos$ciami zalecanymi do wykonania przez uzytkown-
ika jest czyszczenie szybek fotokomérek oraz usuwanie ewentual-
nych lisci lub kamieni, ktére moga utrudniac¢ prace automatyki. Aby
zapobiec przypadkowemu uruchomieniu bramy podczas wykonywa-
nia powyzszych czynnosci, przed przystgpieniem do ich wykonania
nalezy odblokowa¢ automatyke. Do czyszczenia uzywac wytgcznie
szmatki zwilzonej lekko wodg.

Po zakonczeniu okresu eksploatacji automatyki zleci¢ utylizacje
wykwalifikowanemu personelowi. Wszystkie materiaty automatyki
powinny zosta¢ poddane recyklingowi lub zutylizowane zgodnie
z obowigzujgcymi w tym zakresie przepisami miejscowymi.

Jezeli po uptywie pewnego okresu pracy pilot wykazuje gorsze
dziatanie lub przestaje dziata¢, moze to by¢ spowodowane wyc-
zerpaniem sie baterii (w zaleznosci od intensywnosci uzycia moze
to nastgpi¢ po uptywie od kilku miesiecy do ponad roku). Mozna
sie o tym upewnic, obserwujgc brak zapalania sie diody potwierd-
zajgcej transmisje sygnatu, lub tez zapalanie sie jej tylko na krétkg
chwile.

Baterie zawierajg substancje zanieczyszczajgce $rodowisko. Nie
wyrzucaé¢ baterii do odpadéw komunalnych, ale stosowac sie do
obowigzujgcych w tym zakresie przepisow miejscowych.

Dzigkujemy za wybranie AVO w celu uzyskania dalszych informacji
zapraszamy do odwiedzenia naszej strony internetowej pod adre-
sem www.avo-group.com/
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8 - DEKLARACJA WE WLACZENIA MASZYNY NIEUKONCZONEJ

Nizej podpisany Nicola Michelin, Dyrektor Generalny firmy:
AVO srl, Via Meucci 23 - 30027 San Dona’ di Piave (VE) — WLOCHY
oswiadcza, ze rodzaj produktu:

ACT20324 - Centrala dla dwdch silnikéw 24 VVdc, do bram skrzydtowych ze zintegrowanym odbiornikiem radiowym
Model: ACT20324 - ACT20324E
Jest zgodny z nastepujgcymi przepisami wspdlnotowymi (WE):

Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
Dyrektywa EMC 2014/30/UE
Dyrektywa LVD 2014/35/UE
Dyrektywa RoHS 2011/65/UE
Dyrektywa RED 2014/53/UE

Zgodnie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi:

EN IEC 55014-1:2021, EN IEC 55014-2:2021

EN 60335-1:2012+A15:2021, EN 60335-2-103:2015

EN IEC 61000-3-2:2019, IEC 61000-3-3:2013 + A2:2021

EN IEC 61000-6-1:2019, EN IEC 61000-6-3:2021

EN ISO 13849-1:2015, EN ISO 13849-2:2012

EN 12453:2017 + A1:2021

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3:2019, ETSI EN 301 489 V2.3.2:2023
EN 62233:2008

Oswiadcza, ze dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VIl cze$¢ B dyrektywy 2006/42/WE i
zostanie przekazana na uzasadniony wniosek organdw krajowych.

Oswiadcza réwniez, ze nie moze uzywac wyzej wymienionego produktu, dopoki maszyna, w ktorej ten produkt jest zawarty, nie
zostanie zidentyfikowana i zadeklarowana zgodnie z rozporzgdzeniem 2006/42/WE.

San Dona di Piave (VE), 01/06/23

Amministratore Delegato
General Manager
Nicola Michelin

Siais—
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