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1 - UWAGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

A UWAGA!

INSTRUKCJA - wazne zalecenia dotyczace
bezpieczenstwa. w celu zapewniania
bezpieczenstwa osob nalezy stosowaé sie do
ponizszych zalecen. Zachowac¢ niniejszg instrukcje.
Przed przystgpieniem do montazu zapoznac sie
uwaznie z trescig instrukgciji.

Procesy projektowania i produkcji urzgdzen
wchodzgcych w sktad produktu, jak tez informacje
zawarte w niniejszej instrukcji, spetniajg wymogi
obowigzujgcych przepisow bezpieczenstwa. Pomi-
mo tego nieprawidtowa instalacja oraz btedne pro-
gramowanie mogg spowodowac powazne obrazenia
0sOb wykonujgcych montaz lub eksploatujgcych
instalacje. Dlatego tez podczas wykonywania insta-
lacji nalezy rygorystycznie stosowac sie do wszelkich
zalecen podanych w niniejszej instrukgji.

Nie kontynuowa¢ montazu w przypadku wystgpienia
jakichkolwiek watpliwosci. Zwrdcié sie wczesniej o
wyjasnienia do serwisu technicznego AVO.

W przypadku prawodawstwa europejskiego wyko-
nanie szlabanu napedzanych powinno przebiegaé¢
zgodnie z wymogami Dyrektywy 2006/42/WE
(Dyrektywa maszynowa), w tym z wymogami norm
EN 12453 i EN 13241-1, ktére umozliwiajg wydanie
deklaracji zgodnosci automatyki.

Zwazajgc na powyzsze, ostateczne podfgczenie
automatyki do sieci elektrycznej, odbior insta-
lacji, uruchomienie oraz konserwacja okresowa
powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
i doswiadczony personel. Zobowigzany on jest do
stosowania sie do zalecen podanych w rozdziale
,Odbidr techniczny i uruchomienie automatyki”.
Ponadto wspomniany personel zobowigzany
jest do przeprowadzenia odpowiednich te-
stéw, w zaleznosci od wystepujgcych zagrozen,
oraz do sprawdzenia, czy spetniane sg wymogi
odpowiednich przepiséw, norm i uregulowan. W
szczegolnosci dotyczy to spetniania wszystkich
wymogow normy EN 12453, ktéra okresla metody
badan kontrolnych automatyki bram garazowych i
ogrodzeniowych.

A UWAGA!

Przed przystagpieniem do montazu wykonaé
nastepujace analizy i kontrole:

Sprawdzi¢, czy poszczegolne urzgdzenia au-
tomatyki sg przydatne do danych celow i dosto-
sowane do wykonywanej instalacji. W tym celu
sprawdzi¢ dokfadnie dane podane w rozdziale
.Parametry techniczne”. Nie przystepowac¢ do
wykonywania instalacji w przypadku, gdy nawet
jeden element nie nadaje sie do uzycia.

Sprawdzi¢, czy urzgdzenia obecne w zestawie sg
wystarczajgce do zapewnienia bezpieczenstwa
instalacji oraz jej poprawnego dziatania.

Przeprowadzi¢ analize zagrozen, ktora powin-
na obejmowacC réwniez wykaz zasadniczych
wymogow bezpieczenstwa, wymienionych w
Zatgczniku | Dyrektywy Maszynowej, wraz ze
wskazaniem zastosowanych rozwigzan.Analiza
zagrozen jest jednym z dokumentéw wchodzgcych
w zakres dokumentacji technicznej automatyki.
Dokument powinien zosta¢ wypetniony przez pro-
fesjonalnego instalatora

Z uwagi na niebezpieczne sytuacje, ktore
mogq wystgpi¢ podczas montazu oraz
uzywania produktu, produkt nalezy montowac,
przestrzegajac nastepujacych zalecen:

Zabrania sie dokonywania modyfikaciji jakiejkolwiek
czesci, jezeli nie zostato to wyraznie wskaza-
ne w niniejszej instrukcji. Niestosowanie sie do
powyzszych zalecen moze stanowi¢ przyczyne
nieprawidtowego dziatania napedu. Producent nie
ponosi zadnej odpowiedzialnosci z tytutu szkdod
powstatych w wyniku tego rodzaju modyfikaciji.

Nalezy unikaC zanurzania elementow uktadu au-
tomatyki w wodzie lub w innego rodzaju cieczach.
Podczas montazu zwraca¢ uwage, aby zadnego
rodzaju ciecze nie dostaty sie do wnetrza urzadzen.

w przypadku stwierdzenia uszkodzenia przewodu
elektrycznego, powinien on zosta¢ wymieniony pr-
zez producenta, autoryzowany serwis techniczny
lub przez osobe posiadajgcg odpowiednie kwali-
fikacje, co zapobiegnie powstawaniu zagrozenia;
W przypadku, gdyby ptynne substancje przedostaty
sie do wnetrza elementéw uktadu automatyki,
odtgczy¢ niezwilocznie zasilanie elektryczne i
skontaktowac sie z serwisem technicznym AVO.
Uzytkowanie automatyki w powyzszej sytuacji sta-
nowi zrodto zagrozenia.

Nie sktadowaé¢ Zadnego z elementow uktadu
automatyki w poblizu zrédet ciepta oraz nie
wystawia¢ na dziatanie otwartych ptomieni. Moze
to spowodowac uszkodzenia lub nieprawidtowe
dziatanie, pozar bgdz sytuacje zagrozenia.

A UWAGA!

Jednostke nalezy odlaczy¢ od zrédta zasilania na
czas czyszczenia, konserwacji i wymiany kom-
ponentéw. Jezeli urzadzenie odtaczajace nie jest
widoczne, umiesci¢ tablice z napisem: ,,UWAGA
TRWAJA PRACE KONSERWACYJNE”.

Wszystkie urzgdzenia nalezy podtgczaé do linii
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zasilania elektrycznego wyposazonej w uziemienie
zabezpieczajgce.

Produkt nie stanowi skutecznego systemu
zabezpieczajgcego przed wtamaniem. W przypadku
koniecznosci takiego zabezpieczenia, automatyke
nalezy poszerzy¢ o dodatkowe urzgdzenia.

Produkt moze by¢é uzywany wylgcznie po
podfgczeniu automatyki do uziemienia, zgodnie z
instrukcjg podana w paragrafie ,Odbiér techniczny
oraz uruchomienie automatyki”.

W sieci zasilania instalacji zamontowac urzadzenie
odtgczajgce, w ktorym odlegtos¢ otwartych
stykow umozliwia¢ bedzie catkowite odtgczenie
instalacji w warunkach okre$lonych w Il kategorii
przepieciowe;.

Na uzytek podtgczenia sztywnych lub elastycznych pr-
zewoddw lub tez prowadnic przewoddw uzywac ztgczy
posiadajgcych stopien ochrony IP55 lub wyzszy.

Instalacja elektryczna znajdujgca sie  pr-
zed automatykg powinna spetniaC wymogi
obowigzujgcych przepisow oraz powinna zostac
wykonana zgodnie z zasadami sztuki;

urzadzenie moze by¢ obstugiwane przez dzie-
ci w wieku powyzej 8 lat oraz przez osoby z ogra-
niczonymi zdolnosciami fizycznymi, sensorycznymi
lub  umystowymi lub osoby nieposiadajgce
wystarczajgcego doswiadczenia albo wiedzy, jesli
osoby te pozostajg pod nadzorem lub zostaty pouczo-
ne w zakresie bezpiecznej obstugi urzgdzenia i sg
Swiadome zwigzanych z tym zagrozen;

przed uruchomieniem automatyki upewnic¢ sie, ze
w poblizu nie znajdujg sie zadne osoby;

przed przystgpieniem do czynnosci czyszczenia i kon-
serwacji automatyki, odtgczy¢ jg od sieci elektrycznej;

nalezy zachowac¢ szczegdlng uwage, aby unikngc¢
zgniecenia pomiedzy elementem ruchomym a
otaczajgcymi go elementami statymi; Dzieci powin-
ny pozostawac¢ pod opiekg dorostych, co wykluczy
mozliwo$¢ niewtasciwej obstugi urzadzenia.

A UWAGA!

Sprawdza¢ okresowo konstrukcje pod katem
utraty wywazenia, oznak zuzycia mechanicz-
nego, uszkodzenia przewodoéw, sprezyn lub
czesci podporowych. Nie uzywag, jezeli jest to
konieczne naprawy lub regulacji.

A UWAGA!

Poniewaz masa automatyki przekracza 10 kg,
urzadzenie nalezy przestawia¢ za pomoca woz-
ka (IEC 60335-2-103:2015)

A UWAGA!

Materiat, z ktérego zostato wykonane opako
wanie wszystkich elementow uktadu
=mm automatyki, nalezy zutylizowac,
przestrzegajgc miejscowych przepisow
prawa w tym zakresie.
AVO zastrzega sobie prawo do modyfikowania ni-
niejszej instrukcji w razie takiej potrzeby. Wersja
aktualna, i/lub nowsze wersje instrukcji znajdujg sie
na stronie internetowej www.avogroup.eu

2 - OMOWIENIE PRODUKTU

2.1 - Dane techniczne

DANE TECHNICZNE APARK324 PRO APARK4 PRO APARK6 PRO
Moment obrotowy 40 Nm 200 Nm 305 Nm
Intensywnos$¢ pracy™* 50% 80% 80%
Cykle/godzine** 500 410 240/ 120"
Czas otwarcia 90° 1sec 3,5 sec 6 sec/ 12 sec*
Centrala sterujgca ACT10324F ACT10324 ACT10324
Pamiec¢ radioodbiornika 200
Zasilanie 230V +10% 230 V £10% 230V £10%
50-60Hz 50-60Hz 50-60Hz
Bezpiecznik obwodu zasilania 230 Vac 1,6A czasowy
moc w trybie czuwania mnowm OAVAR mnowm
Moc nominalna 30w 40 W 40 W
Maksymalna moc silnika 60 W 90 W 100 W
Zintegrowane czerwone i zielone swiatta tak tak tak

Czerwone i zielone $wiatta w ramieniu (opcja) nie tak tak



Glosnos¢ pracy <70 dB(A) <70 dB(A) <70 dB(A)
Stopien ochrony IP 54 IP 54 IP 54
Montaz w szczegdlnie kwasnej / solance / wybuchowe;j No No No

atmosferze
Wymiary (L-P - H)

400-280-1061 mm

320-220-1012 mm 400-280-1061 mm

Waga 62 Kg 49 Kg 69 Kg
Temperatura robocza -20°C + 55°C -20°C + 55°C -20°C + 55°C
Maksymalna dtugos$¢ ramienia 3m 4m 6 (8 m)

*z 8 m bar
(1) z dwoma listwami LED w ramieniu

** Cykl pracy dotyczy ramion wyposazonych wytgcznie w gume ochronng PROFT i KLIGHT (bez SKIRT, APM,...).
Dla temperatur otoczenia powyzej 20°C maksymalna liczba cykli/godzine zostanie zmniejszona o 15% na kazde 5°C wzrostu temperatury (na
przyktad dla temperatury otoczenia 30°C maksymalna liczba cykli/godzing zostanie zmniejszona o 30%).

3 - KONTROLE WSTEPNE

Przed zainstalowaniem produktu nalezy:

- Sprawdzi¢, czy miejsce zamocowania produktu nie jest miejscem
podatnym na zalanie.

- Sprawdzi¢, czy linia elektryczna, do ktérej bedzie podtgczony
produkt, jest wyposazona w odpowiednie uziemienie zabezpieczajgce
i czy jest chroniona przez wytgcznik magnetotermiczny i wytgcznik
réznicowoprgdowy.

- Sie¢ zasilajgcy instalacje nalezy wyposazy¢ w urzgdzenie roztgczajgce
o takiej odlegtosci rozwarcia stykow, ktéra umozliwi catkowite
roztgczenie w warunkach okreslonych dla kategorii przepigc¢ Ill.

- Sprawdzi¢, czy wszystkie materiaty uzyte do instalacji sg zgodne z
obowigzujgcymi przepisami.

- Zapoznac sie z rys. 1, a w szczegolnosci z tabelg nazewnictwa
gtéwnych czesci, do ktérej bedg wystepowaé odwotania w niniejszej
instrukcji.

- Zapoznac sie z rys. 2 i 3, zawierajgcymi wymiary gabarytowe oraz
schemat typowej instalacji systemu automatyki do szlabanu
drogowego.

Przed doprowadzeniem zasilania do produktu i jego uruchomieniem,
wykonacé nastepujgce kontrole i zalecenia:

- Sprawdzié, czy reczne przesuwanie szlabanu odbywa sie w sposéb
ptynny, czy nie wystepujg punkty o zwigkszonym tarciu i spowolnienia
w ruchu;

- Sprawdzié, czy przemieszczone recznie ramie szlabanu pozostaje
w stanie réwnowagi po ustawieniu pod katem 45°.

A UWAGA!

- Warunki podwyzszonej kwasowosci lub zasolenia oraz blisko$¢
zrodet ciepta moga powodowac usterki w pracy produktu.

- W ekstremalnych warunkach klimatycznych (takich jak na przyktad
$nieg, 16d, nagta zmiana temperatury, wysokie temperatury) moze
doj$¢ do wzmozonego tarcia i tym samym sita potrzebna do poruszania
skrzydta oraz poczatkowa moc rozruchowa mogg by¢ wigksze niz w
normalnych warunkach.

4 - WYKAZ NIEZBEDNYCH PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

W przypadku typowej instalacji rodzaje przewoddw elektrycznych,
niezbednych do podtgczenia réznych urzadzen, podane zostaty w tabeli
zawierajgcej wykaz przewodow.

Wykorzystywane przewody elektryczne powinny by¢ dostosowane do
rodzaju instalacji. Np.: w instalacjach wewnetrznych zaleca si¢ uzycie
przewodow typu HO3VV-F, a w przypadku instalacji zewnetrznych pr-
zewodéw typu HO7RN-F.

PARAMETRY TECHNICZNE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

Podtaczenie

Lampa semaforowa

Antena

Zamek elektryczny
Fotokomarki, nadajnik (TX)
Fotokomarki, odbiornik (RX)
Listwa krawedziowa

Zamek kluczykowy

przewod
3x0,5mm?

1 x przewod typu RG58

maksymalna dopuszczalna granica

20m

20 m (zaleca < 5 m)

1 x przewdd 2 x 1 mm? 10m
1 x przewdd 2 x 0,5 mm? 20 m
1 x przewdd 4 x 0,5 mm? 20 m
1 x przewdd 2 x 0,5 mm? 20m
1 x przewod 4 x 0,5 mm?** 20 m

* Jesli przewdd zasilania przekracza 20 m dtugosci nalezy zastosowac¢ przewdd o wiekszym przekroju (3x2,5 mm2) i zainstalowac

uziemienie ochronne w poblizu sitownikow.

[$,]
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5-INSTALACJA PRODUKTU

5.1 - Montaz

Montazysta zobowigzany jest sprawdzi¢, czy zakres temperatur
podany na urzadzeniu automatyki jest odpowiedni dla miejsca,
w ktérym urzadzenie ma zostac zainstalowane.

Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ integralnos¢ pro-
duktu i upewni¢ sie, czy w opakowaniu znajdujg sie wszystkie czesci
sktadowe.

1. Zapewni¢ wykopy fundamentowe o wymiarach odpowiednich
do ptyty kotwigcej montowany szlaban (rys. 4). Przygotowac¢ jeden
lub wiekszg liczbe przewodoéw rurowych do przeprowadzenia pr-
zewodow elektrycznych (rys. 5a).

2. Zamontowac sruby fundamentowe na ptycie kotwigcej i umocowacé
je za pomoca 4 dotgczonych Srub.

3. Zala¢ wykop betonem. Umiesci¢ w nim ptyte fundamentows.

A UWAGA!

Sptawdz, czy plyta jest idealnie wypoziomowana i réwnolegta do
otworu.

4. Odczekac¢ na catkowite zwigzanie betonu.

5. Odkreci¢ 4 nakretki tagczace podstawe ze srubami fundamentowymi.

Ustawi¢ szafe na ptycie (rys. 5b).

5.2 - Odwrdcenie kierunku otwierania

Systemy automatyki do szlabanéw drogowych APARK przygo-
towywane sg fabrycznie do montazu ramienia skierowanego w
prawo, patrzac na szlaban od przodu drzwi (rys. 6a).

Jezeli konieczne jest zamontowanie ramienia po drugiej stronie,
tzn. po lewej, w sposéb pokazany na rysunku 6b, nalezy wykonaé
ponizsze czynnosci.

WERSJA APARK324 PRO

- Otworzy¢ drzwi, poluzowac system napinania sprezyn, a nastgpnie
zwolni¢ sprezyny z otworéw mocujgcych napinacza (rys. 7 i 8).

- Odkreci¢ gorng srube. Usunag¢ korbowdd tgczacy dzwignie silnika z
dzwignig réwnowazgcg (rys. 9).

- Odkreci¢ dwie $ruby mocujace gtowic przegubowych napinaczy
(rys. 10).

- Obréci¢ dzwignie rownowazgcg z przeciwnej strony, az do zetkniecia
z ogranicznikiem krancowym (rys. 11).

- Po zakonczeniu manewru recznego (patrz procedura zwalniania
ramienia, pkt. 5.3), obréci¢ dzwignie silnika z przeciwnej strony. Po-
nownie podtgczy¢ korbowdd tgczgcy do dzwigni rownowazgcej (rys.
12), a nastepnie przywréci¢ przetozenie.

- Dokreci¢ dwie $ruby mocujgce gtowice przegubowe napinaczy (rys.
12) w potozeniach wskazanych w pkt. 5.6 (Wywazanie masy ra-
mienia i urzadzen dodatkowych APARK324 PRO) okreslonych w
zaleznosci od dtugosci ramienia.

- Zaczepi€ sprezyny w otworach mocujgcych napinaczy. Obrdci¢ je o
kilka obrotéw, aby czesciowo przywrdci¢ napiecie sprezyn (rys. 13).

- Zamontowac ramie w potozeniu pionowym i rozpoczg¢ wywazanie
(nastepny pkt. 5.10), (rys. 14).

WERSJA APARK4 PRO

- Otworzy¢ drzwi, poluzowac system napinania sprezyny, a nastepnie
zwolni¢ sprezyne z otworu mocujgcego napinacza (rys. 7 i 8).

- Odkreci¢ $rube mocujacg gorng glowice przegubowg napinacza
(rys. 10).

- Po zakonhczeniu manewru recznego (patrz procedura zwalniania
ramienia, pkt. 5.3) obroci¢ dzwignie réwnowazgca z przeciwnej
strony (rys. 11), az do zetkniecia z ogranicznikiem krancowym.
Przywrdci¢ przetozenie.

A UWAGA!

Wskazane jest zainstalowanie szafy z drzwiami inspekcyjnymi
skierowanymi w strong¢ zapewniajaca wygodniejszy dostep.

A UWAGA!

Kategorycznie zabrania si¢ demontowania ramienia szla-
banu dopoki znajduje si¢ w potozeniu poziomym. Nigdy nie
wykonywaé manewrow awaryjnych lub recznych, jesli ramie
nie jest zamontowane.

A UWAGA!

Szlaban musi by¢ wyposazony w mechaniczne ograniczni-
ki zatrzymywania w fazie otwierania i zamykania, ktére
zapobiegaja wybiegnieciu szlabanu.

W APARKG6 PRO, przed montazem preta nalezy upewni¢ sie,
ze wkret z tbem stozkowym mocujacym plytke wsporczg preta
jest catkowicie dokrgcony (Rys. 14).

- Dokreci¢ srube mocujgca gtowice przegubowa napinacza (rys.
14) w potozeniu wskazanym w pkt. 5.7 (Wywazanie masy ramienia
i urzgdzen dodatkowych APARK324 PRO), okreslonej w zaleznosci
od dtugosci ramienia i zamontowanych urzadzen dodatkowych.

- Zaczepi¢ sprezyne w otworze mocujgcym napinacza. Obréci¢ go o
kilka obrotéw, aby czesciowo przywrdci¢ napiecie sprezyny (rys. 13).

- Zamontowac ramie w potozeniu pionowym (rys. 14). Rozpoczaé
wywazanie (nastepny pkt. 5.10).

WERSJA APARK6 PRO

- Otworzy¢ drzwi, poluzowa¢ system napinania sprezyn, a nastepnie
zwolni¢ sprezyny z otworéw mocujgcych napinacza (rys. 7 i 8).

- Odkreci¢ gorng srube. Usung¢ korbowdd tgczgcy dzwignie silnika z
dzwignig réownowazacg (rys. 9).

- Odkreci¢ dwie sruby mocujace gtowic przegubowych napinaczy
(rys. 10).

- Obréci¢ dzwignie rdwnowazgca z przeciwnej strony, az do zetkniecia
z ogranicznikiem krancowym (rys. 11).

- Po zakohczeniu manewru recznego (patrz procedura zwalniania
ramienia, pkt. 5.3), obréci¢ dzwignie silnika z przeciwnej strony. Po-
nownie podigczy¢ korbowdd taczacy do dzwigni rownowazacej (rys.
12), a nastepnie przywrocic¢ przetozenie.

- Dokreci¢ dwie $ruby mocujace glowice przegubowe napinaczy (rys.
12) w potozeniach wskazanych w pkt. 5.8 (Wywazanie masy ra-
mienia i urzadzen dodatkowych APARK324 PRO), okreslonej w
zalezno$ci od dtugosci ramienia i zamontowanych urzadzen do-
datkowych.

- Zaczepi¢ sprezyny w otworach mocujgcych napinaczy. Obréci¢ je o
kilka obrotéw, aby czesciowo przywrdcié napigcie sprezyn (rys. 13).

- Wyjac¢ plyte wsporczg preta (rys. 14) i ponownie jg zamontowac,
kierujgc do gory. Wtozy¢ go catkowicie na kwadratowy watek,
mozliwie przy pomocy gumowego miotka, mocno zablokowac¢ za
pomoca zebatej podkiadki stozkowej i catkowicie dokreci¢ srube z
tbem stozkowym

- Zamontowac ramie w potozeniu pionowym i rozpoczgé wywazanie
(nastepny pkt. 5.10), (rys. 14).



5.3 - Odblokowanie ramienia

W przypadku koniecznosci recznego ustawienia ramienia szlabanu,
postepowaé w nastepujacy sposob (rys. 15):

- Odfaczy¢ zasilanie.

- Wsunaé pozostajgcy na wyposazeniu klucz zwalniajgcy. Wysungé
zamek z zasilaniem awaryjnym, wsung¢ klucz imbusowy i obré¢ go
0 90°.

- W ten spos6b mozliwe jest zwolnienie wewnetrznego systemu

5.4 - Regulacja ogranicznikéw krancowych

Jesli konieczne jest wyregulowanie ogranicznikéw krancowych ra-
mienia, postepowaé w nastepujgcy sposoéb (rys. 16):

@

redukcyjnego w celu umozliwienia wykonania manewru awaryjnego.

- Wykona¢ manewr reczny.

- Aby ponownie zamontowac przektadnie obréci¢ klucz imbusowy,
ustawiajgc go w potozeniu wyjsciowym, a nastepnie zamkng¢ za-
mek.

- Mozna teraz przywrdcic¢ zasilanie i sprawdzi¢, czy wszystkie
elementy dziatajg prawidtowo.

- Poluzowac przeciwnakretke na gornej poprzeczce obudowy.
- Wyregulowac $rube na zgdang wysokos¢.

- Ponownie dokreci¢ przeciwnakretke.

- Czynnos¢ powtorzy¢ w odniesieniu do drugiego ogranicznika.

5.5 - Konfiguracja szlabanu z urzgdzeniami dodatkowymi

Przed przystgpieniem podczas instalacji do pierwszego wywazania
ramienia, konieczne jest skonfigurowanie szlabanu w zaleznosci od
rzeczywiscie zamontowanych urzadzer dodatkowych.

Nastepujgce schematy (pkt. 5.6 dla APARK324 PRO, pkt. 5.7 dla
APARK4 PRO , pkt. 5.8 dla APARK6 PRO) przedstawiajg optymalne
potozenie mocowania gtowic przegubowych napinaczy w stosunku
do dzwigni wywazania dla danej ,konfiguracji” szlabanu, tj. dla mo-
delu (APARK324 PRO, APARK4 PRO Klub ), dlugosci ramienia i
wybranych urzadzen dodatkowych.

Dlatego tez konieczne jest poréwnanie tych potozen z potozeniami
Lfabrycznymi”. Jesli nie sg zgodne, konieczne bedzie odkrecenie srub
mocujgcych glowice przegubowe napinaczy do dzwigni wywazania i
ich odpowiednie przestawienie:

- wychodzgc od konfiguracji ,fabrycznej”, zamontowac¢ ramie w
potozeniu pionowym. Upewni¢ sie, ze ramie jest zablokowane w
tym potozeniu:

- w oparciu o ponizsze schematy okresli¢ najodpowiedniejsze
potozenie gtowic przegubowych napinaczy. Umocowacé je za
pomocg srub i odpowiednich otworéw w dzwigni wywazania. Na-
pinacze dokreci¢ o kilka obrotéw, aby czesciowo napig¢ sprezyny.

5.6 - Wywazanie ramienia i urzadzen dodatkowych APARK324 PRO

LEGENDA

- Przyktad umiejscowienia
= sprezyn:
i+ | 2+4=NUMER OTWORU
= EE
H B

d

I\
I\

LICZBA OTWOROW

w—>
ENGE
o —»
o —»
s p o,
w— .
N
- —>

L=Dtugos¢ ramienia

= L=DtUGOSC

: RAMIENIA (mm)
: =

1

PL=SZEROKOSC PRZEJSCIA (L-300mm)

2400

3000

SUGEROWANA SUGEROWANA
POZYCJA WARTOSC DLA WARTOSC DLA
PARAMETRU LS1 PARAMETRU LS2
345 52 55
55 68

143



5.7 - Wywazanie ramienia i urzadzen dodatkowych APARK4 PRO

Przyktad umiejscowienia i
rodzaju sprezyn:

2=NUMER OTWORU

9.
1
%
¥
2
i

LICZBA OTWOROW

i 1
i

LEGENDA

- o
N — @
N —P =
- —p

RAMIE + LISTWY GUMOWE + [l RAMIE + LISTWY GUMOWE + Jll RAMIE + LISTWY GUMOWE +
L5 EE S S PODPORA RUCHOMA FIRANKA (1x) FIRANKA (2x)

L=DLUGOSC RAMIENIA L=DLUGOSC RAMIENIA
. L=DLUGOSC RAMIENIA
0 g ) . ) L=DLUGOSC RAMIENIA
| o] [ o : n §
PL=SZEROKOSC PRZEJSCIA (L-230mm) PL |_i
: { 1 i 1
| | i gl
N Ll
L=DLUGOSC L=DLUGOSG L=DLUGOSG L=DLUGOSG
RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA
3000 2 3000 2 3000 2 3000 -
4000 1 4000 1 4000 1 4000

RAMIE + FIRANKA(1x) RAMIE + FIRANKA (2x)
+ PODPORA RUCHOMA + PODPORA RUCHOMA G et I

UWAGA: Tasmy diodowe uwzgledniane sg zawsze w wywazaniu

L=DLUGOSC RAMIENIA L=DLUGOSC RAMIENIA
L=DLUGOSC RAMIENIA H
‘ |riF |
| | R | | | "
et o | |
L=DLUGOSC L=DLUGOSC L=DLUGOSC
RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA
3000 s et 2 3000 - 5000 1
4000 : 1 4000




5.8 - Wywazanie ramienia i urzgdzen dodatkowych APARK6 PRO

LEGENDA

~ 1" Przyktad umiejscowie-
A nia i rodzaju sprezyn:

e 3D1
—i

- i
3=NUMER OTWORU
D=POLOZENIE
SPREZYNY
. 1=RODZAJ
SPREZYNY
1]
W

RODZAJ SPREZYNY

.n‘

o

\

~1" RODZAJ SPREZYNY

V=potozenie pionowe
D=potozenie przekgtne

-

-

e

f\

3

RAMIE + LISTWY GUMOWE

RAMIE + LISTWY GUMOWE +
PODPORA RUCHOMA

RAMIE + LISTWY GUMOWE RAMIE + LISTWY GUMOWE
+ FIRANKA (1x) + FIRANKA (2x)

L=LICZBA OTWOROW L=LICZBA OTWOROW
L=LICZBA OTWOROW
- ) L=LICZBA OTWOROW
[ J | o |
| PL=SZEROKOSC PRZEJSCIA (L-350mm) | PL | H
|| A
] R
L=DLUGOSC L=DLUGOSC L=DLUGOSC L=DLUGOSC
RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA
4501-5000 N 4501-5000 3 4501-5000 3 4501-5000
5001-5500 31 5001-5500 3L 5001-5500 ¥ 5001-5500
5501-6000 3 5501-6000 ¥ 5501-6000 3 5501-6000

RAMIE + LISTWY GUMOWE RAMIE + FIRANKA (1x) RAMIE + FIRANKA (2x) RAMIE + FIRANKA (3x)
+ FIRANKA (3x) + PODPORA RUCHOMA + PODPORA RUCHOMA + PODPORA RUCHOMA

L=LICZBA OTWOROW

L=LICZBA OTWOROW

L=LICZBA OTWOROW

]

PL

L=LICZBA OTWOROW

L=DLUGOSC L=DLUGOSC L=DLUGOSC L=DLUGOSC
RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA RAMIENIA (mm) POZYCJA
5001-5500 N 4501-5000 3L 4501-5000 ¥ 5001-5500
5501-6000 v 5001-5500 3y 5001-5500 2V 5501-6000
5501-6000 2V 5501-6000 n
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5.9 - Wywazanie ramienia i urzgdzen dodatkowych APARK6 PRO z ASTL8A4X4

— " Przyktad umiejscowie- RODZAJ SPREZYNY

- nia i rodzaju sprezyn:

3 .l.nﬁ. 3D1 ----------
_i TY T Y
|!:| I'EL D_=POLOZEN|E 12345 54321
W (v

o SPREZYNY

L

RAMIE + LISTWY GUMOWE +
RAMIE, + LISTWY GUMOWE PODPORA RUCHOMA

L=DtUGOSC RAMIENIA

# ~'I" RODZAJ SPREZYNY RODZAJ
: V=potozenie pionowe = SPREZYNY
D=potozenie przekatn i 1=sprezyna +
- o - T Kotwa krotka
=) u:‘-‘!';i— 2=sprezyna +
"y e kotwa dtuga
I'-’l 'i‘; 8
g% %
'y L -

-
=)
R -
L

A UWAGA!

L=l DLUGOSC RAMIENIA

NO KRATA

L= LUNGHEZZA L= LUNGHEZZA

ASTA POSIZIONE ASTA POSIZIONE
(mm) (mm)
7400 ) 7400 )
8400 Y 8400
3D2 UWAGA: Tasmy diodowe uwzgledniane sa zawsze w wywazaniu.

MOCOWANIE SPREZYN

1 - Usuna¢ sprezyny, napinacze
sprezyn i prety gwintowane.

2 - Przesung¢ i zabezpieczy¢
gtowice przegubowe w
potozeniach 1 3.

Pt

5.10 - Wywazanie ramion

Aby wywazy¢ ramieg, nalezy postepowac w nastgpujgcy sposob:

- odtgczy¢ zasilanie i odblokowac¢ ramie zgodnie z opisem w punkcie 5.3;

- otworzy¢ drzwiczki szlabanu (rys. 7);

- przesung¢ ramie recznie, podtrzymujac je w potozeniu otwarcia
pod katem ok. 45°;

- sprawdzi¢, czy ramie pozostawione w potozeniu otwarcia pod
katem ok. 45° pozostaje w rébwnowadze, tzn. czy sprezyny sg w
stanie prawidtowo zrownowazy¢ ciezar ramienia (rys. 19);

- jezeli ramie nie pozostaje w rownowadze, nalezy przywrécic¢ je
w potozenie pionowe. Regulowa¢ napinacze, aby zwigkszaé lub
zmniejsza¢ napiecie sprezyn do momentu, az ramie pozostawac
bedzie w stabilnej rotwnowadze pod katem 45°.
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3 - Wkreci¢ nowe prety gwinto-
wane, pret krétki 1 i pret dtugi 3.

4 - Umocowac nowe sprezyny
za pomocg napinaczy i
wywazacza pod katem 45°.

A UWAGA!

Sprezyny nalezy napina¢ stopniowo, aby obie strony mogtly

jednakowo wspotpracowaé przy wywazaniu;

- dokrecic¢ przeciwnakretki napinaczy, aby zapobiec ich poluzowaniu
podczas normalnej pracy i ponownemu zablokowaniu ramienia;

- przywrocic zasilanie i sprawdzi¢, czy automatyka dziata prawidtowo.

Zaleca si¢ sprawdzanie prawidlowego wywazenia po uptywie
kazdych 6 miesiecy lub po wykonaniu 50 000 cykli otwierania/
zamykania.



6.1 - Opis centrali sterujgce;j

Jednostki sterujace ACT10324 i ACT10324F sg najnowoczesniejszymi
i najbardziej efektywnymi systemami do sterowania silnikami AVO pr-
zeznaczonymi do elektrycznego otwierania i zamykania szlabanoéw. Za-
brania si¢ wszelkiego innego, nieuprawnionego uzytkowania jednostki
sterujgce;j.

@

6 - CENTRALA STERUJACA

Wyswietlacz zawierajgcy 5 cyfr/16 segmentéw. w ktéry wyposazone sg
centralki ACT10324 i ACT10324F, utatwia odczyt polecen, programowa-
nie i monitorowanie automatyki; struktura menu zostata opracowana tak,
aby utatwi¢ ustawianie czaséw pracy i trybédw operacyjnych.
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6.2 - Opis potaczen

1- Zasilanie silnika (M+ i M-)

2- Zigcze zasilajgce centralne

3- Podigczenie lampy ostrzegawczej, lampki nocnej i kontrolki

otwartej bramy/zamka elektrycznego

5- Zasilanie 24 VDC (nieregulowane) do urzadzen bezpieczenstwa
(krawedz bezpieczenstwa zarzgdzana radiowo, fotokomaorki)

6- Wejscia do urzagdzen bezpieczenstwa (STOP/Krawedz
bezpieczenstwa, fotokomarki)

7- Ztacze urzadzen sterujgcych

8- Wskazniki stanu led: zabezpieczenia STOP/EDGE, PH2, PH1
(czerwony); wejscia sterujgce OTWORZ, ZAMKNIJ, FURTKA,
SBS (zielony)

9- Dezaktywacja zabezpieczen

10- Wejscia wytgcznikdw krancowych

11- Wskazniki stanu wytgcznikéw krancowych (czerwony)

6.3 - Modele i parametry techniczne

12- Ztgcze do podtgczenia akumulatorow KBP/KBPN

13- Bezpiecznik 1.6AT z opdznieniem czasowym

14- Wyswietlacz zawierajgcy 5 cyfr/14 segmentéw

15- Przycisk SBS(isi)

16- Przycisk ()

17- Przycisk MENU (i&)

18- Przycisk (i=l)

19- Wskaznik led funkcji radiowych lub sygnalizacji btedéw (zielony)

20- Antena

21- Przygotowanie do podigczenia do modutu oszczednosci
energetycznej SBK

22- Zaciski do podtgczenia enkodera

23- Ztacze interfejsu KUBE / PowerBus (opcjonalnie)

KOD (0]
ACT10324F Centrala 24 V do silnika do szlabanéw APARK324 PRO
ACT10324 Centrala 24 V do silnika do szlabanéw APARK5 PRO i APARK6 PRO

- Ochrona przed zwarciem lub przecigzeniem wyj$é dodatkowych:

FLASH, IND/ELEC, LED,
podtgczonych do centrum sterowania.
- Wykrywanie przeszkod.

- Automatyczne uczenie sie czaséw pracy.

- Dezaktywacja urzadzen bezpieczenstwa EDGE/STOP, PH1 i PH2 za
pomoca przetgcznikow DIP: nie jest konieczne mostkowanie zaciskow
urzadzen bezpieczenstwa, ktdére nie sg zainstalowane

1"
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6.4 - Podlaczenia elektryczne

LNCNESEEY Przed wykonaniem potaczen nalezy sprawdzi¢ czy zasilanie od centrali sterujgcej zostato odtaczone.

PODLACZENIE SILNIKA

Listwa zaciskowa do podiaczenia zasilania

M+ Zasilanie silnika

M - Zasilanie silnika

V+ Zasilanie enkodera

ENC Sygnat enkodera

NEG Ujemne zasilanie enkodera

Hin

GNIAZDA ZASILANIA

L Zasilanie 230 Vac, 50-60 Hz

N Zasilanie neutralne 230 Vac, 50-60 Hz
—;— Uziemienie

PRZECZNIK

Ta procedura pozwala unikng¢ mostkowania wejs¢ na listwie
zaciskowe;j.
Ustaw na ,ON”, aby wytaczy¢ wejscia EDGE, PH1, PH2.

A UWAGA! Po ustawieniu przetacznika dip na pozycje ON
ewentualnie polagczone zabezpieczenia zostang wylaczone.

Aby wytgczy¢, postepuj zgodnie z procedurg w rozdziale. 6.5

12
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WACZENIA ZASILANIADLA
ﬁ ﬁ OSZCZEDZANIA ENERGII

(&
e
Py X

ANCNECEEY Jesli funkeja STAND BY jest

wlaczona, funkcja fototest jest nieaktywna




PODLACZENIE URZADZEN ZABEZPIECZAJACYCH | STERUJACYCH

24 VAC
COM
FLASH

IND / ELEC

LED

NEG
PH-POW
STOP/EDGE
STOP/EDGE

PH1

OPEN

CLOSE

SBS

COM
SHIELD
ANT

Zasilanie akcesoriéw 24VAC nie regulowane 200mA MAX; nie aktywne podczas funkcjonowania z akumulatorem
Wspdlny plus dla wyj$¢ FLASH - IND/ELEC — LED i akcesoriéw
Wyijécie lampy ostrzegawczej 24Vdc (nieregulowane), maksymalnie 15W

Wyjscie IND wyscie kontrolki otwartej bramy 24 Vdc nieregulowane 5W MAX / Wyj$cie elektrozamka 12Vac, 15VA maksy-
malnie wybierany jest za pomocg parametru indic light.

Wyjécie dodatkowej lampy os$wietlajgcej 24Vdc (bez regulacji), maksymalnie 15W, sterowane réwniez za pomocg pilota
Ujemne zasilania akcesoriow
Dodatnie zasilania fotokomérek PH1 i PH2; tryb funkcjonowania moze by¢ skonfigurowany za pomocg parametru PHOTO TEST

Wejscie styku 8k2/NC krawedzi bezpieczenstwa; tryb funkcjonowania moze by¢ skonfigurowany za pomocg parametru EDGE.

/N PAVAETAR o ustawieniu przetgcznika dip EDGE na pozycje ON wejscie pozostanie wylgczone

Wejscie NC fotokomarki otwierajgcej PH2; w dowolnym momencie, podczas otwierania, zadziatanie fotokomaérki (otwarcie styku)

powoduje natychmiastowe przerwanie ruchu. Ponownie zamkniecie styku umozliwia wznowienie czynnosci otwierania. Tryb
funkcjonowania moze byé skonfigurowany w parametrze F0T0 2 SETUP.

A UWAGA! po ustawieniu przetgcznika dip PH2 na pozycje ON wejscie pozostanie wytgczone.

Wejscie NC fotokomorki zamykania PH1; w dowolnym momencie, podczas zamykania, zadziatanie fotokomorki (otwarcie styku)

powoduje natychmiastowe zablokowanie i odwrécenie kierunku ruchu. Ponownie zamkniecie styku umozliwia wznowienie
czynnosci zamykania. Tryb funkcjonowania moze by¢ skonfigurowany w parametrze F 070 | SETUR .

/N LNVEETAEY po ustawieniu przetacznika dip PH1 na pozycje ON wejécie pozostanie wytgczone.

Wejscie NO do sterowania OTWIERANIEM; funkcja OBECNOSCI CZLOWIEKA moze by¢ skonfigurowana w parametrze HOL 1

TORUN.

Wejscie NO dla polecenia ZAMKNIECIA; utrzymujgc aktywne (zamknigte) wejscie, komendy SBS, OPEN i PAR sa zablokowane;
funkcja OBECNOSC CZLOWIEKA jest konfigurowalna za pomoca parametru HOL T TORUN

Wejscie NO sterowania KROK-PO-KROKU; przy kazdej aktywacji zostang wykonane, we wskazanej kolejnosci, polecenia OP
(otwiera)- ST (zatrzymuje) — CL (zamyka). Tryb funkcjonowania moze byé skonfigurowany w parametrze 585 SETU

Dodatnie wspodlne wejs¢ PH2, PH1, OP, CL, PAR, SBS
Antena - ekran

Antena - rdzen

6.5 - Dezaktywacja urzadzen bezpieczenstwa

EDGE

Centralka sterujgca wymaga zainstalowania (ustawienie domysine) krawedzi bezpieczenstwa potgczonej z wejsciami STOP/EDGE. W przypadku
niepoprawnego podtaczenia lub braku podtaczenia, funkcjonowanie automatyki zostanie zablokowane. W przypadku gdy dla danego systemu
instalacja krawedzi bezpieczenstwa nie zostata przewidziana, mozna wytgczy¢ jej uzywanie, ustawiajgc przetgcznik dip EDGE na pozycje ON.

A UWAGA! potwierdzi¢ che¢ wytgczenia krawedzi bezpieczenstwa, przez nacisniecie i przytrzymanie wcisnigtych przyciskéw @ (UP) i

PHOTO 2

IB (DOWN-RADIO) az do momentu gdy led EDGE przestanie miga¢.

Centralka sterujgca wymaga zainstalowania (ustawienie domysine) jednej lub kilku fotokomérek podtaczonej/ych na wejsciu PH2. W przypadku
niepoprawnego podtgczenia lub braku podigczenia, funkcjonowanie automatyki zostanie zablokowane. Dla danego systemu PH2 mozna wytgczy¢,
ustawiajgc przetacznik dip PH2 na pozycje ON.

/N CNVAETARE potwierdzié cheé wylgczenia PH2 przez nacisnigcie i przytrzymanie wcisnietych przyciskow (E (UP)i E (DOWN-RADIO) az

do momentu gdy led PH2 przestanie migac¢.

PHOTO 1

Centralka sterujgca wymaga zainstalowania (ustawienie domysine) jednej lub kilku fotokomoérek podtgczonej/ych na wejsciu PH1. W przypad-
ku niepoprawnego podtgczenia lub braku podtgczenia, funkcjonowanie automatyki zostanie zablokowane. Dla danego systemu PH1 mozna
wytgczyé, ustawiajgc przetgcznik dip PH1 na pozycje ON.

/NI potwierdzié cheé wytaczenia PH1 przez nacisnigcie i przytrzymanie wceisnigtych przyciskéw ig (UP) i =

(DOWN-RADIO), az do momentu gdy led PH1 przestanie migac.



@

6.6 - Wyswietlanie trybu pracy

6.6.1 - Komunikaty dotyczace stanu na wyswietlaczu

W ,TRYBIE NORMALNYM”, czyli gdy system jest normalnie wigczony, na 5-cyfrowym wyswietlaczu LCD pojawiajg sie nastepujace komuni-
katy: status: (dla poréwnania z poprzednig centralg sterujgcg ACT 10224, sprawdz drugg kolumne)

ACT10324 STARA ACT10224 ZNACZENIE

LERRN TO 10 Przeprowadz programowanie pozycji krancowych
REATDY - Szlaban zamkniety lub ponowne wigczenie zasilania
OPEN ING OP Szlaban otwarty
CLOS ING CL Szlaban zamkniety
ST0P OPEN SO Szlaban zatrzymany w trakcie otwierania
ST0P CLOSE SC Szlaban zatrzymany w trakcje zamykania
FOTO F1 Zadziatanie fotokomorki 1
FOTOE F2 Zadziatanie fotokomorki 2
HLIGN MENT ALl Procedura ponownego uczenia pozycji krarcowych
OPEN oP Otwieranie bez automatycznego ponownego zamykania

Szlaban osiggnat pozycje otwartg i aktywne jest automatyczne zamykanie; migajgcy
TIME CLOSE -tC wskaznik informuje, ze odliczane czasu jest aktywne. Podczas ostatnich 10” wyswietli sie
ilos¢ sekund pozostatych do ponownego zamknigcia.

ERROR LEARN L-- Programowanie zatrzymane z powodu zadziatania zabezpieczen lub amperometryki
LERRN OPEN ! LOP Programowanie pozycji otwartej
LEARN CLOS LCL Programowanie pozycji zamknietej
Punkt zwalniania otwierania M1 (wytgcznie podczas programowania pozyciji
T M [y pu]
e uPE-ur_ SOP kraﬁcowych)
Punkt zwalniania zamykania M1 (wytgcznie podczas programowania pozyciji
Tl ] r w
o II\I I_LDJL SCL kraﬁcowych)

6.6.2 - Sygnalizacje o bledzie

W niniejszym paragrafie zostajg wyszczegodlnione niektore, mogace wystgpic¢ nieprawidtowosci.

2 szybkie mignigcia + pauza + 1 migniecie Uczenie sie Programowanie pozycji krancowych
4 szybkie migniecia + pauza, 3 razy Przeszkoda M1 Wykryto przeszkode silnika 1
2 szybkie migniecia + pauza, 3 razy Foto 1/ Foto 2 Interwencja fotokomérki 1 / Interwencja fotokomorki 2
5 szybkich mignie¢ + pauza, 3 razy Wrazliwa krawedz! Wrazliwa interwencja krawedziowa
3 szybkie migniecia + pauza, 3 razy Btad fototestu Wykryto btad fototestu

Przecigzenie wyjscia lampy ostrzegawczej, kontrolki bramy otwar-

6 szybkich mignie¢ + pauza, 3 razy Btad FLASH-IND/ELEC-LED tejlzamka elektrycznego, $wiatet led.

6.6.3 - Nieprawidlowe funkcjonowanie

W niniejszym paragrafie zostajg wyszczegdlnione niektére, mogace wystgpi¢ nieprawidtowosci dziania.

ALARM PRZECIAZENIA IMPULSOWEGO Natezenie pradu w silniku gwattownie wstrasta
1. Ramie napotkato na przeszkodg (M1)
OVER LORD : o
2. Nadmierne opory podczas ruchu ramienia
ALARM LISTWY BEZPIECZESTWA Centrala odbiera sygnat z listwy bezpieczenstwa
I6E 1. Krawedz bezpieczenstwa jest aktywna
B 2. Krawedz bezpieczenstwa nie jest podtaczona poprawnie lub jest wadliwa
ALARM ENKODERA Enkoder nie odpowiada

e A 1. Sprawdz podtgczenie enkodera
ENC ERROR , . ,
2. Sprawdz czy enkoder dziata prawidtowo

ALARM FOTOKOMOREK LISTWA .
BE ZPIECZESTWA{L Fototest da wynik negatywny

FOTO TEST 1. Sprawdz podigczenie fotokomorek
2. Sprawdz czy fotokomorki dziatajg prawidtowo
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ALARM WYEACZNIKA KRANCOWEGO ‘ BtAD WYKRYWANIA WYt ACZNIKA KRANCOWEGO
LIMIT ERROR 1. Sprawdz podtgczenie mikroprzetgcznikow krancowych (ACT10324F)
2. Upewnij sig, ze mikroprzetgczniki krancowe dziatajg poprawnie (ACT10324F).

W celu usunigcia sygnalizacji o btedzie na wyswietlaczu, po usunieciu przyczyny, ktéra spowodowata nieprawidtowos¢, wykona¢ manewr catkowitego
otwierania lub zamykania, az do osiggniecia odpowiedniego wytgcznika krancowego. Alternatywnie, mozna krotko nacisngé na przycisk IEI (MENU)
(automatyka nie wykona zadnego ruchu).

6.6.4 - Dodatkowe funkcje wyswietlacza

Przy zatrzymanym silniku, po kilku nacisnieciach na przycisk IE na wyswietlaczu, wyswietlg sie informacje dodatkowe opisane w ponizszej tabeli.

SYMBOL | ZNACZENIE

Wyswietlenie statusu ( RERDY, DPENING...ecc.) Status i opis wyswietlacza ( RERTY, DPENING... ecc)
Manewry wykonane — NCY Catkowita liczba manewréw petnego otwarcia + zamkniecia
Prad silnika [mA] - | M1 1500 (e.g. M| = 1SDOMA)

Wersja oprogramowania sprzetowego i numer seryjny Ej.ACT 13324 - Fld1.B -~ SNB3SR3ZF |

6.7 - Programowanie pozycji krancowych

Przy pierwszym uruchomieniu lub w przypadku zmiany modelu wypadku nalezy wykona¢ procedure programowania pozycji krancowych,
urzadzenia (ktéra wigze sie z przywréceniem do wartosci fabryczny- punkty spowolnienia podczas otwierania i zamykania, ...).

ch), na wyswietlaczu pojawi sie komunikat LERRN TO D0, W takim

6.7.1 - Automatyczne programowanie pozycji krancowych

Konfiguracja parametréw centrali moze by¢ wykonana wytgcznie po catkowitym zakonczeniu instalacji (5.1) i po wywazeniu
ramienia (5.6).
Gtéwne parametry centrali zostaty zestawione w MENU PODSTAWOWYM.

1. Zachowujgc ostrozno$¢, odblokuj ramie (5.3) i sprawdz¢, czy ustawiajgc je pod katem okoto 45° pozostanie ono

stabilnie na pozyciji. Jezeli tak sig nie stanie, wykonaj wywazenie, jak opisano w punkcie 5.10. ®®@
2. Aby uruchomi¢ procedure, nacisnij jednoczesnie na przyciski lﬁ (UP)i IEI (MENU) i przytrzymaj je wcisniete przez okoto 2
o
dwie sekundy; ramie zacznie sie powoli poruszaé¢ w kierunku otwierania i na wy$wietlaczu pojawi sie OFPEN | LERRN. @

/I\ PNVl jezeli ramie porusza sie w kierunku zamykania, przerwij ruch, naciskajac na przycisk -. Po naci$nigciu na
przycisk SBS, procedura uczenia bedzie kontynuowana przy odwréconym kierunku ruchu.

3. Po osiggnieciu punktu maksymalnego otwarcia, ramig zatrzyma sie na okotfo jedng sekunde, a nastepnie wznowi ruch w
kierunku zamykania, az do osiggniecia punktu zamknigcia. Na wyswietlaczu pojawi sig LLOSE | LERRN.

/N PAVAETAR Programowanie pozycji krancowych musi by¢ catkowicie zakonczone; jej przerwanie jest mozliwe
wytgcznie przez uzycie zabezpieczen (EDGE/STOP, PH2, PH1) lub odtaczenie zasilania od centralki.

4. Wykonaj kilka petnych manewrow otwierania i zamykania ramienia, aby sprawdzi¢, czy funkcjonuje ono poprawnie.

6.7.2 - Programowanie z niestandardowymi punktami zwolnienia

Domysina dlugos¢ zwolnienia wynosi 20% catkowitej dtugosci ruchu ramienia. Domyslng warto$¢ zwolnienia mozna
zmienié, zaréwno dla otwierania, jak i dla zamykania, za pomocg parametru LENGHT 5LOW, wybierajac P (niestandardowy)

w menu PODSTAWOWYM. @ @
(D)
=

1. Aby uruchomi¢ procedure uczenia, nacisng¢ jednoczesnie na przyciski l,'ﬂ (UP)i IEI (MENU) i przytrzymac je wcisniete pr-
zez okoto dwie sekundy; ramie zacznie sie powoli poruszaé w kierunku otwierania i na wy$wietlaczu pojawi sie OPEN | LERRN. @

/N NVAETARY Jezeli ramie porusza sie w kierunku zamykania, przerwaé ruch, naciskajac na przycisk = (DOWN-RADIO).
Po nacisnieciu na przycisk é (SBS) procedura uczenia wznowi sie odwracajgc kierunek ruchu.

2. Po osiggnieciu maksymalnego otwarcia, ramie zatrzymuje sie na okoto sekunde, a nastepnie kontynuuje ruch w dot;
wyswietlacz wyswietla CLOS | LERRN.
3. Po osiagnieciu punktu, w ktérym nalezy rozpocza¢ etap spowalniania, nacisng¢ na przycisk IEI (SBS) ; na wyswietlaczu

pojawi sie LLO% | SLOW. Ruch bedzie kontynuowany az do osiggniecia punktu zamkniecia.

4. Po okoto sekundzie ramig zaczyna powoli poruszac sie w gore. Po osiggnieciu punktu, w ktérym nalezy rozpocza¢ faze
zwalniania, naci$nij przycisk (] (SBS); wyswietlacz wyswietla OPEN | SLOMW . Ruch kontynuuje sie az do osiagniecia punktu

otwarcia.
5. Po okoto sekundzie ramie sie zamyka.
6. Wykonaj kilka petnych manewréw otwierania i zamykania ramienia, sprawdzajac poprawnos¢ dziatania.
/N NVETARY Programowanie pozycji kraricowych musi zostaé wykonane i poprawnie zakoriczone przed uruchomieniem

urzgdzenia, Ich przerwanie jest mozliwe jedynie poprzez ingerencje w urzadzenia zabezpieczajgce (EDGE, PH1, PH2) lub
poprzez odciecie zasilania.
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6.8 - Zarzadzanie sterowaniem radiowym

W celu wykonania procedury programowania pilota, uzyj menu RADI lub, w przypadku gdy pilot zostat juz zapisany, procedure zdalnego
uczenia (6.8.2).

6.8.1 - Programowanie pilota

Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk 'E (DOWN-RADIO), az do momentu gdy na wyswietlaczu pojawi sig ,

MENU RRIIC.

UWAGA: aby utatwi¢ programowanie i zminimalizowaé ewentualne zaki6cenia, nalezy odigczy¢ przewdd % et A
antenowy odbiornika centralki: dzieki temu procedura obejmie wytacznie obszar znajdujacy sie w poblizu > MENU RABIO
centralki.

/N CNVAETARY po zakonczeniu operaciji, ponownie podtaczyé przewoéd antenowy odbiornika centralki.

1. Naci$nij na przycisk 'B (DOWN-RADIO), tyle razy, tak aby wybra¢ pozgdang funkcje. Dostepnymi
funkcjami sg: LERRN  585= krok-po-kroku (1); LERRN OPEN= otwieranie (2); LERRN OPENB= otwieranie w Q
trybie bistabilnym (3)
UWAGA: polecenie OTWIERANIE W TRYBIE BISTABILNYM wykonywane z pozycji zamknigtego ramienia, % Q
wykona manewr otwierania. Ramie pozostanie w pozycji otwartej az do momentu wydania kolejnego polecenia
OTWIERANIE W TRYBIE BISTABILNYM. QQQ»

/N CAVAETAR kazda funkcja ponownego automatycznego zamkniecia powigzana z timerem lub PH1, zostanie
zignorowana.

2. Dioda LED wykonuje okres$long liczbe krotkich mignieé, odpowiadajgca wybranej funkcji, z przerwami ‘O' O ‘O'_
trwajgcymi okoto jednej sekundy. e

3. Stojgc w poblizu centralki, nacisnij, w przeciggu siedmiu sekund, na przycisk na pilocie, do ktérego chcesz sie ,
przypisa¢ wybrang funkcje; przytrzymaj wcisniety przycisk sterowania radiowego przez kilka sekund. ¥

4. Dtugie miganie (okoto trzy sekundy) diody LED potwierdzi poprawne zaprogramowanie wybranego przycisku.
A UWAGA! jezeli dioda LED wykona szereg krétkich mignie¢ oznacza to, ze przycisk, ktéry chcesz
zaprogramowad, jest juz obecny w pamieci. A

A UWAGA! po zaprogramowaniu wybranego przycisku, w przeciaggu siedmiu sekund, mozna d
zaprogramowac inny przycisk znajdujgcy sie na tym samym pilocie, lub dowolny przycisk znajdujacy sie na innym
pilocie, do tej samej funkcji, przez ponowne wykonanie czynnosci poczgwszy od punktu 3.

5. %ntralka wyjdzie z menu RADIO po siedmiu sekundach braku aktywnosci lub po krétkim nacisnieciu na przycisk
(MENU) .

6.8.2 - Programowanie nowego pilota za pomocg pilota wczesniej zaprogramowanego pilota

Istnieje mozliwo$¢ dodania nowego pilota do centralki, na ktorej zostat juz zapisany co najmniej jeden pilot.

1. Stojgc w poblizu centralki, nacisniji przytrzymaj wcisniety przez co najmniej pie¢ sekund przycisk nowego pilota,
ktory chcesz doda¢ do centralki.

<

2. Stojgc w poblizu centralki, nacisnij i przytrzymaj wcisniety przez co najmniej trzy sekundy przycisk pilota, kto-
ry zostat wczesniej zaprogramowany i do ktérego zostata juz przypisana funkcja, ktérg chce sie duplikowac na
nowym pilocie.
/N LNVEETAR jezeli krok 1 zostat poprawnie wykonany, automatyka nie wykona zadnego manewru i mozna
kontynuowac¢ zapisywanie.

»

L G::)

(3s)

3. Stojgc w poblizu centralki, nacisnij i przytrzymaj wcisniety przez co najmniej trzy sekundy ten sam przycisk,
ktory zostat uzyty w punkcie 1 dotyczgcym nowego pilota.

<

(3s)

4. procedura zostata wykonana poprawnie, jezeli automatyka wykonuje dopiero co zapisane polecenie.
W przeciwnym wypadku nalezy powtérzy¢ procedure od punktu 2

Jezeli procedura nie zostanie zakonczona, po kilku sekundach odbiornik centrali wraca do normalnego stanu
pracy.

6.8.3 - Usuwanie zaprogrmowanego pilota

Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk 'E (DOWN-RADIO), az do momentu, gdy na wyswietlaczu pojawi sie , Q

MENU RRIIC > MENU RRDID
1. Nacisnij i przytrzymaj weisniety przycisk f=j (DOWN-RADIO), az do momentu gdy zapali sie dopda led. Q ()

2. W przeciggu siedmiu sekund nacisnij i przytrzymaj wcisniety jeden z przyciskéw pilota, ktory chcesz sie usungc é) AL O AN
z pamiegci odbiornika, az do momentu gdy dioda led zacznie migac. U > N Q
3. Potwierdz usunigcie pilota przez nacisniecie na przycisk =) (DOWN-RADIO) na centrali sterujgce;. Q

4. Dtugie miganie diody led wskazuje, ze pilot zostat usuniety. -: :— 3s

5. I(JE?ntralka wyjdzie z menu RADIO po siedmiu sekundach braku aktywnosci lub po krétkim nacisnieciu na przycisk Q

(MENU)
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6.8.4 - Kasowanie calej pamieci odbiornika radiowego

Nacisng¢ i przytrzymaj wcisnigty przycisk '-Ej (DOWN-RADIO) , az do momentu, gdy na wyswietlaczu pojawi sig
MENU RADIC » MENU RHBIO
1. Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk 'E' (DOWN-RADIO), az do momentu gdy zapali si¢ dioda led (okoto trzy Q Nl O

sekundy); przytrzymaj wcisniety przycisk 'E] (DOWN-RADIO) do momentu gdy dioda led zgasnie. > > > 3
2. Po zwolnieniu przycisku DOWN-RADIO dioda led zacznie migac¢; policz liczbe mignigc. - ' - Q -O- @)

- - - -

3. W momencie trzeciego migniecia krétko nacisnij na przycisk =l (DOWN-RADIO) Q
4. Dtugie za$wiecenie diody led oznacza, ze wszystkie piloty zostaty usuniete. -:O:- @)

5. Centrala wychodzi z MENU RRBI0 po siedmiu sekundach braku aktywnosci lub po krétkim naci$nieciu przycisku

(MENU)

6.9 - Przywracanie centrali sterujacej do parametréw fabrycznych

Aby przywréci¢ wszystkie parametry do wartosci domysinych lub aby zmieni¢ typ sprzetu, na ktérym zostata zainstalowana centralka, wyko-
naj nizej opisane czynnosci.

1. Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk 'El (MENU) na wyswietlaczu pojawi sie sekwencja BARSE i HDY. Q . -
Zwolnij przycisk na wysokosci napisu A1V » BASE » HIV
2. Przewin pozycje menu, za pomoca przyciskéw i (UP) i (=) (DOWN-RADIO) az dotrzesz do pozycji do
MOTOR SETUP
3. Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk 'El (MENU) , zwolnij przycisk, gdy wyswietlacz zacznie migac, Q O O _\O'_
> N N

wyswietlona cyfra wskazuje typ uzywanego silnika.

4. Za pomoca przyciskéwid (UP) i =1 (DOWN-RADIO)wybierz typ silnika; nacisnij i przytrzymaj wcisniety
przycisk i (MENU). Na wyswietlaczu rozpocznie sie odliczanie od 50 do 0. Zwolnij przycisk, kiedy wyswietli Q
sie napis DONE.

5. Centrala wychodzi z MENL po 7 sekundach beczynnosci lub po krétkim nacisnieciu przycisku i) (MENU)

6.10 - Dostosowywanie instalacji do indywidualnych potrzeb - Menu PODSTAWOWE (BASE) i menu ZAAWANSOWANE (ADV)

Menu do konfiguracii funkcji operacyjnych sprzetu dzielg sie na BH5E (podstawowe) i Rl (zaawansowane). W ponizszych tabelach
zostat wskazany opis kazdego z parametréw, wraz z odpowiednimi wartosciami minimalnymi, maksymalnymi i domys$inymi.

N
v

1. Naciénij i przytrzymaj wcisniety przycisk 'El (MENU); na wyswietlaczu pojawi sie sekwencja BASE i ADV. Zwolnij Q -
przycisk na wysokosci napisu BASE; » BHSE »

2. Przewijaj pozycje menu, za pomoca przyciskéw (@ (UP) i i=1 (DOWN-RADIO); az do osiagniecia pozadanego
parametru

3. Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk M (menu) az do momentu gdy wyswietlacz zacznie miga¢, nastepnie Q A O A
zwolnij przycisk M (Menu); » -k \ Q.

4. Aby zmienié wartosé, uzyé przyciskow i (UP) lub =] (DOWN-RADIO); aby potwierdzié nowa wartosé, nacisnij i Q 0O
przytrzymaj wcisniety przycisk M (Menu), az do momentu gdy wyswietlacz przestanie migac; > ¥

5. Aby wyj$¢é z menu, wykonac¢ krétkie nacisniecie na przycisk 'El (MENU)

UWAGA: aby wyswietli¢ warto$¢ dowolnego z parametrow wystarczy wejs¢ do odpowiedniego menu BASE

lub ADV (PODSTAWOWE lub ZAAWANSOWANE) i wykonac¢ kroki 1 i 2 wyzej opisanej procedury. Po ustawieniu
pozadanego parametru, wyswietlacz wskaze naprzemiennie nazwe parametru i jego wartos¢. Aby wyjs¢ z menu,
nalezy krétko nacisna¢ przycisk 'El (MENU)
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6.10.1 - ACT10324 — Menu PODSTAWOWE

STARA NIE-
ACT10224 AKTYWNY

Czas ponownego automatycznego zamkniecia (0 =
[ T I I A
T OHUTO TLOSE TCL eakiywny) 0 0 900

ACT10324 OPIS MIN  MAX JEDNOSTKA

Czas ponownego zamknigcia po przcigciu linii fotokomodrek
nTM rone
2 PHOTO CLOSE ttr PH1 (0 = domy&iny)

Czutos$¢ na przeszkody

3 RERCT TIME SEl 0= maksymalna sita 3 0 10
10 = minimalna sita

0 0 30 s

Predkos$¢ ramienia podczas otwierania

4 OFPEN SPEED SFO 1 =predkos¢ minimalna 4 1 5
5 = predko$¢ maksymalna

Predkos$¢ ramienia podczas spowalniania przy otwieraniu
5 HL-0P SPEETD SSO 1 = predko$¢ minimalna 1 1 5
5 = predko$¢ maksymalna

Predkos¢ ramienia podczas zamykania

6 CLOSBE SPEETD SFC 1 = predko$¢ minimalna 4 1 5
5 = predko$¢ maksymalna

Predkos$¢ ramienia podczas spowalniania przy zamykaniu
7 5L-CL SPEED SSC 1 = predko$¢ minimalna 1 1 5
5 = predko$¢ maksymalna

Okresla tryb funkcjonowania polecenia SBS

0 = normalny OTW-STOP-ZAM-STOP-OTW-STOP...

1 = naprzemienny OTW-STOP-ZAM-OTW-STOP-ZAM...

2 = alternatywny OTW-ZAM-OTW-ZAM...

3 = tryb wspodlnotowy 1; od pozycji otwartej, manewr
zamykania uruchamia sie po uptywie czasu na timerze
ponownego automatycznego zamykania

manewr zamykania nie zostanie wykonany,
jezeli HUTOCLOSE =0
4 = tryb wspolnotowy 2; polecenie SBS wykonuje
manewr zamykania, wylacznie jezeli ramig jest w pozycji
otwarte;j.

8 58S SETUP SBS

Konfiguracja wejscia sterujgcgo czesciowe otwarcie (PAR)

0 = nie dostepne

1=S8STOP NO

2=STOP NC

3 = EDGE NC wyiacznie podczas otwierania

4 = EDGE 8k2 wylacznie podczas otwierania

5 = EDGE 4k1 (réwnolegle dwie krawedzie bezpieczenstwa)

wytgcznie podczas otwierania
TTOO THIN
9 5TOP TWO ST2 A UWAGA! jezeli parametr STOP TWO = 3/4/5 ustaw 0 0 5

SETURP E1GE =0 (w menu ADV)
/N CNVAETAR jezeli parametr STOP TWO = 3/4/5 jest

uzywane jako krawedz bezpieczenstwa podczas otwierania,
zadziatanie wywotuje manewr kroétkiego odwrocenia
kierunku.

/N CNAETART nie przewidziano mozliwosci dezaktywacii
ST2 za pomoca przetacznika dip

Wielkos¢ odcinka pokonywanego na niskiej predkosci

spowolnienie) zaréwno podczas otwierania, jak i podczas
10 LENGH SLOW LSl Sponene) P ki e

P = niestandardowy (zob. 6.7.2)

20 1 100 %

Zachowanie centralki po zaniku napiecia
11 BLACH CUT BIT 0 = brak dziatania 0 0 1
1 = polecenie zamykania, jezeli jest to mozliwe

Oszczednos$¢ energii: mozliwosé wylgczenia fotokomorek

12 STAND BY SBY przy zamknietej bramie (podczas tej funkgii) fototest jest 0 0 1
nieaktywny 0O=wytgczona, 1=wtgczona
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6.10.2 ACT10324F — Menu PODSTAWOWE

STARA NIE- JEDNOST-
ACT10324 ACT10224 (0] AKTYWNY MIN  MAX KA
1 AUTO CLOSE TCL Sigity Vs:}rll)ownego automatycznego zamykania (0 = 0 0 900 s
2 PHDTB ELDSE ttr Czas ponownego zamykania po przecieciu linii fotokomérek 0 0 30 s

PH1 (0 = nieaktywny)

Czutos$¢ na przeszkody
3 RERCT TIME SEl 0 = maksymalna sita 3 0 10
10 = minimalna sita

Predkos¢ ramienia podczas otwierania
4  OPEN SPEET SFO 1 = predkosé minimalna 5 1 5
5 = predkos$¢ maksymalna

Predkos$¢ ramienia podczas zamykania
5 [LOSE SPEED SFC 1 = predko$¢ minimalna 5 1 5
5 = predkos$¢ maksymalna

Okresla tryb funkcjonowania polecenia SBS

0 = normalny OTW-STOP-ZAM-STOP-OTW-STOP...

1 = naprzemienny OTW-STOP-ZAM-OTW-STOP-ZAM...
2 = alternatywny OTW-ZAM-OTW-ZAM...

3 = tryb wspdlnotowy 1; od pozycji otwartej, manewr

cOv TOTI zamykania uruchamia sie¢ po uptywie czasu na timerze
6 585 5ETUP SBS ponownego automatycznego zamykania 4 0 4
h UWAGA! manewr zamykania nie zostanie

wykonany, jezeli FUTOCLOSE =0
4 = tryb wspolnotowy 2; polecenie SBS wykonuje manewr
zamykania, wytgcznie jezeli ramie jest w pozycji otwarte;.

Konfiguracja wejscia sterujgcego czesciowe otwarcie (PAR)

0 = niedostepne

1=STOP NO

2=S8STOP NC

3 = EDGE NC wytacznie podczas otwierania

4 = EDGE 8k2 wylacznie podczas otwierania

5 = EDGE 4k1 (réwnolegle dwie krawedzie bezpieczenstwa)
wytgcznie podczas otwierania

7 STOF T ST2 LNENEEEY jezeli parametr ST2 = 3/4/5 ustawi¢ SE TUP 0 0 5
IGE =0 (w menu ADV)
A UWAGA! jezeli parametr ST2 = 3/4/5 jest uzywane
jako krawedz bezpieczenstwa podczas otwierania,

zadziatanie wywotuje manewr krétkiego odwrocenia
kierunku.

A UWAGA! nie przewidziano mozliwosci dezaktywac;ji
ST2 za pomocg przetgcznika dip

Wielkos¢ odcinka pokonywanego na niskiej predkosci
L OMEL T (spowolnienie) podczas otwierania o
8 LENGH SLOW LSI 40 — 100 = procent catkowitego skoku ramienia wykonany na 55 40 | 100 %
niskiej predkosci
Wielko$¢ odcinka pokonywanego na niskiej predkosci
eMEL T M O (spowolnienie) podczas zamykania o
9 LENGH 5LOW LSI 40— 100 = procent catkowitego skoku ramienia wykonany na 58 40 | 100 %
niskiej predkosci

Zachowanie centralki po zaniku napiecia.
10 BLACK QuT BIT 0 = brak dziatania 0 0 1
1 = polecenie zamykania, jezeli jest to mozliwe

Oszczednos¢ energii: mozliwos¢ wytgczenia fotokomérek
przy zamknietej bramie (podczas tej funkciji) fototest jest
1" STAND BY SBY nieaktywny 0 0 1
O=wytgczona,
1=wigczona
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6.10.3 - MENU ZAAWANSOWANE (ADV) - ACT10324

Il Menu zaawansowane umozliwia dodatkowe dostosowanie in- Aby zmodyfikowaé¢ parametry MENU ZAAWANSOWANEGO, postepuje
stalacji poprzez modyfikacje parametréw niedostepnych w menu sie zgodnie z instrukcjami dla MENU PODSTAWOWEGO.
podstawowym.

Aby uzyskac¢ dostep do MENU ZAAWANSOWANEGO, nalezy nacisng¢ Uwaga: Niektére domysine funkcje/wyswietlacze moga sie rézni¢ w

i przytrzymac przycisk MENU przez 5 sekund. zaleznosci od wybranego typu silnika.

ACT10324 STARA

ACT10224

Okre$la zachowanie automatyki przy uruchomieniu od
pozycji zamknietej.
0 = jezeli PH1 jest zajeta, nie wykonuje zadnego polecenia
1 FOTOL SETUR SPh (itwarcia J € y J Jo p 1 0 1
1 = pomimo tego, ze PH1 jest zajeta, wykonuje polecenie
otwarcia

Kontrola stanu wejscia bezpieczenstwa PH2
2 FOTO2 SETURP Ph 2. 0 = aktywna zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania 0 0 1
1 = aktywna wytgcznie podczas otwierania

Testowanie funkcjonalnosci fotokomérek

0 = fototest nieaktywny

1 = kontrola funkcjonowania fotokomérek potaczonych z
zaciskiem PH1 (Photo1)

3 PHOTD TEST tP. h 2 = kontrola funkcjonowania fotokomoérek potgczonych z 0 0 3

zaciskiem PH2 (Photo2)

3 = kontrola funkcjonowania fotokomoérek potgczonych z
zaciskami PH1 i PH2 (Photo1 i Photo2)

Okresla typ zabezpieczenia potgczonego z zaciskami

STOP/EDGE
0 =STOP styk NC
4 TYPE EIGE Ed .M. @ 1= listwa rezystancyjna 8k2 1 0 3
2 =listwa NC
3 = Poddjna oporowa listwa (4k1) (réwnolegle dwie
krawedzie bezpieczenstwa)
Okresla w ktérych sytuacjach powinna zosta¢ dokonana
ocena zadziatania krawedzi bezpieczenstwa potgczonej z
wejsciami STOP/EDGE
0 = stan wejscia STOP/EDGE oceniany wytgcznie podczas
zamykania
5 SETUP EIGE |E D . 1 = stan wej$cia STOP/EDGE oceniany zaréwno podczas 0 0 1

otwierania, jak i zamykania

zadziatanie wejécia STOP/EDGE,
podczas otwierania powoduje wykonanie krétkiego
odwrécenia kierunku;podczas zamykania powoduje
wykonanie manewru catkowitego otwarcia

Testowanie krawedzi bezpieczenstwa zarzgdzanej radiowo

6 TE5T EIGE tED 0 = wytgczone 0 0 1
1 = wigczone

Okresla zachowanie wyjscia FLASH

0 = wyjscie zawsze aktywne podczas manewru otwierania

i zamykania

1 = wyjscie miga podczas manewru otwierania i zamykania

2 = wyj$cie zawsze aktywne przy ramieniu w pozycji
otwartej

3 = elektrozaczep (12V); przed wykonaniem
manewru otwierania, wyjscie jest zawsze aktywne na
czas ustawiony w parametrze ELECT  TIME (menu
ADV)

4 = blokada magnetyczna (24V); wyjscie jest aktywne,

| QT TOTH kiedy ramie jest w pozycji zamknietej, parametr ELECT

7 FLADH SETUR FP I M okresla czas dezaktywacji wyjscia przed ! 0 °

rozpoczeciem manewru otwierania.

ymaga zastosowania zewnetrznego
przekaznika z cewkg 24VDC

5 = wyjscie aktywne do sygnalizacji nieprawidtowosci:
wybieg silnika, btad enkodera, btad wytgcznika
krancowego, wykryte trzy uderzenia, ktére uniemozliwity
dotarcie do wytgcznika krancowego, przekroczenie liczby
manewréw wskazanej w parametrze CYCLE SERVT .

aby wytgczy¢ aktywng sygnalizacje, nalezy

odtgczyc¢ zasilanie od sprzetu
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1

13

14

15

16

17

18

19

tP.r.

C.Le.

de.a.

IN.D.

se.r.

se.f.

EL.T.

ST.P.

En.C.

DE.F.

Okresla tryby wstepnego migania wyjs¢ FLASH, IND/ELEC
i LED jezeli parametr FLASH SETUP = 0/1
0 = wstepne miganie przed kazdym manewrem

otwierania i zamykania
1 = wstepne miganie przed kazdym manewrem zamykania
2 = wstepne miganie przed kazdym manewrem otwierania
wyjscie IND/ELEC ($wiatlo  zielone)
wykonuje wstepne miganie wytgcznie podczas otwierania;

wyjécie LED ($wiatto czerwone) wykonuje wstepne miganie
wylgcznie podczas zamykania

Okresla czas trwania wstgpnego migania

/N NV w oprzypadku ustawienia na 0, miganie

wstepne nie bedzie wykonywane

Umozliwia zatrzymanie przed potozeniem catkowicie
otwartym (w stosunku do ogranicznika mechanicznego);
wartos¢ jest wyrazona jako procent skoku catkowitego.
Pozwala unika¢ naprezen mechanicznych podczas
otwierania.

Wigcza funkcje wykrywania obecnosci cztowieka na
wejsciach SBS, OPEN i CLOSE

/N AV po aktywowaniu funkgii, funkcjonowanie

sterownikéw radiowych zostanie zablokowane

Okre$la zachowanie wyj$¢ IND/ELEC o LED ($wiatla
ramienia)

5=TRYB 1

+ kiedy ramie zamkniete, wyjécie LED (czerwone led)
aktywne

« kiedy ramie otwarte, wyjscia IND/ELEC (zielone led) i LED
(czerwone led) nie aktywne

* podczas otwierania, wyjscie IND/ELEC (zielone led) miga
» podczas zamykania, wyjscie LED (czerwone led) miga

* ramie zatrzymana na pozycji posredniej, wyjscie

LED (czerwone led) miga

6 =TRYB 2

+ kiedy ramie zamkniete, wyjécie LED (czerwone led)
aktywne

» kiedy ramie otwarte, wyjScie IND/ELEC (zielone led)
aktywne

* podczas otwierania, wyjscie IND/ELEC (zielone led) miga
» podczas zamykania, wyjscie LED (czerwone led) miga

* ramie zatrzymane w pozycji posredniej, wyjscie

LED (czerwone led) miga

Wskazuje liczbe manewréw do wykonania przed wigczeniem
sygnalizacji zgdania konserwacji (jezeli 0, funkcja nie jest
aktywna).

/N ENV/AEVARS sygnalizacja jest wilgczana za pomocg

wyjscia FLASH; jezeli ramie jest zamkniete miga w trybie
ciaggtym

Aktywuje sygnalizacje zgdania konserwacji
0 = wylgczone, 1 = wigczone

Ustawi¢ na 0, jezeli uzywa sie¢ CTLIGHT2

LRSH  SETUP = 3; czas aktywacji (w sekundach)
elektrozaczepu potgczonego z wyjsciem IND/ELEC

LRASH  SETUP = 4; czas dezaktywacji (w sekundach)
blokady magnetycznej potgczonej z wyjsciem IND/ELEC

Jezeli aktywne, uruchomienie z maksymalng sita
0 = wylgczone, 1 = wigczone

Wyswietla typ uzywanego enkodera
0 = enkoder wirtualny, 1 = enkoder fizyczny

Okresla typ automatyki, na ktérej jest zainstalowana
centralka, przywracajgc wartosci domysine

0 = Nie uzywac, 1 = Nie uzywac, 2 = Nie uzywac

3 = Nie uzywac¢, 4 = APARK5 PRO i APARK6 PRO
5 =APARK6 PRO z ASTL8A4X4, 6 = Nie uzywac
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6.10.4 - MENU ZAAWANSOWANE (ADV)

22

ACT10324

STARA
ACT10224

tP.h.

Ed.m.

iE.D.

tE.D.

OPIS

Okresla zachowanie automatyki przy uruchomieniu od

pozycji zamknietej.

0 = jezeli PH1 jest zajeta, nie wykonuje zadnego
polecenia otwarcia

1 = pomimo tego, ze PH1 jest zajeta, wykonuje
polecenie otwarcia

Kontrola stanu wejsci bezpieczzenstwa PH2

0 = aktywna zaréwno podczas otwierania, jak i
zamykania

1 = aktywna wytgcznie podczas otwierania

Testowanie funkcjonalnosci fotokomorek

0 = phototest nieaktywny

1 = kontrola funkcjonowania fotokomorek potgczonych
z zaciskiem PH1 (PHOTO1)

2 = kontrola funkcjonowania fotokomérek potgczonych
z zaciskiem PH2 (PHOTO2)

3 = kontrola funkcjonowania fotokomérek potgczonych
z zaciskami PH1 i PH2 (PHOTO1 i (PHOTO2)

Okresla typ zabezpieczenia potgczonego z zaciskami

STOP/EDGE

0 = STOP styk NC

1 = listwa rezystancyjna 8k2

2 = krawedz czuta NC

3 = podojna oporowa listwa (4k1) (rownolegle dwie
krawedzie bezpieczenstwa)

Okres$la w ktérych sytuacjach powinna
zostaé dokonana ocena zadziatania krawedzi
bezpieczenstwa potgczonej z wejsciami STOP/EDGE
0 = stan wej$cia STOP/EDGE oceniany wytgcznie
podczas zamykania
1 = stan wejscia STOP/EDGE oceniany zaréwno
podczas

otwierania, jak i zamykania

zadziatanie wejscia STOP/EDGE,
podczas otwierania powoduje wykonanie krétkiego
odwrdécenia kierunku;podczas zamykania powoduje
wykonanie manewru catkowitego otwarcia

Testowanie krawedzi bezpieczenstwa zarzgdzanej
radiowo

0 = wytgczone

1 = wigczone

Okresla zachowanie wyjscia FLASH

0 = wyjscie zawsze aktywne podczas manewru

otwierania i zamykania

1 = wyjScie miga podczas manewru otwierania i

zamykania

2 = wyjscie zawsze aktywne przy ramieniu w pozycji
otwartej

3 = elektrozaczep (12V); przed wykonaniem
manewru otwierania, wyjscie jest zawsze aktywne
na czas ustawiony w parametrze ELECT TIM
(menu ADV)

4 = blokada magnetyczna (24V); wyjscie jest aktywne,
kiedy ramig jest w pozycji zamknietej, parametr
ELECT TIME okresla czas dezaktywacji wyjscia
przed rozpoczeciem manewru otwierania.

A UWAGA! maga zastosowania

zewnetrznego przekaznika z cewka 24VDC

5 = wyjscie aktywne do sygnalizacji nieprawidtowosci:
wybieg silnika, btgd enkodera, btgd wylgcznika
krancowego, wykryte trzy uderzenia, ktore
uniemozliwity dotarcie do wytgcznika krancowego,
przekroczenie liczby manewréw wskazanej w
parametrze CWYCLE SERVI.

/N NV ETAE aby wylgczyé aktywng sygnalizacie,

nalezy odigczy¢ zasilanie od sprzetu

DEFAULT | MIN MAX

1 0 1
0 0 1
0 0 3
1 0 3
0 0 1
0 0 1
1 0 5

JEDNOSTKA



10

1

12

13

14

15

16

17

18

tP.r.

de.a.

se.r.

se.f.

EL.T.

ST.P.

En.C.

DE.F.

Okresla tryby wstepnego migania wyj$¢ FLASH, IND/
ELEC i LED jezeli parametr FLASH SETUP = 0/1

0 = wstepne miganie przed kazdym manewrem
otwierania i zamykania

1 = wstepne miganie przed kazdym manewrem
zamykania

2 = wstgpne miganie przed kazdym manewrem
otwierania

wyjécie IND/ELEC ($wiatlo zielone)
wykonuje wstgpne miganie wylgcznie podczas
otwierania; wyjscie LED ($wiatlo czerwone) wykonuje
wstepne miganie wylgcznie podczas zamykania

Okresla czas trwania wstgpnego migania

A UWAGA! w przypadku ustawienia na 0,

miganie wstepne nie bedzie wykonywane

Wigcza funkcje wykrywania obecnosci cztowieka na
wejsciach SBS, OPEN i CLOSE

/' AVAETAEE po aktywowaniu funkcii,

funkcjonowanie sterownikéw radiowych zostanie
zablokowane

Okresla zachowanie wyjs¢ IND/ELEC o LED ($wiatta
ramienia)

5=TRYB1

« kiedy ramig zamkniete, wyjscie LED (czerwone led)
aktywne

» kiedy ramie otwarte, wyjscia IND/ELEC (zielone led)
i LED (czerwone led) nie aktywne

* podczas otwierania, wyjscie IND/ELEC (zielone led)
miga

* podczas zamykania, wyjscie LED (czerwone led)
miga

* ramig zatrzymane w pozycji posredniej, wyjscie
LED (czerwone led) miga

6 =TRYB 2

* kiedy ramig zamkniete, wyjscie LED (czerwone led)
aktywne

* kiedy ramie otwarte, wyj$cie IND/ELEC (zielone led)
aktywne

* podczas otwierania, wyjscie IND/ELEC (zielone led)
miga

» podczas zamykania, wyjscie LED (czerwone led)
miga

* ramie zatrzymane w pozycji posredniej, wyjscie
LED (czerwone led) miga

Wskazuje liczbe manewréw do wykonania przed
wigczeniem sygnalizacji zadania konserwac;ji (jezeli O,
funkcja nie jest aktywna).

A UWAGA! sygnalizacja jest wiaczana za

pomoca wyjscia FLASH; jezeli ramie jest zamkniete
miga w trybie ciggtym

Aktywuje sygnalizacje zgdania konserwacji
0 = wylgczone
1 = wigczone

Ustawic¢ na 0, jezeli uzywa sig¢ CTLIGHT2

LASH SETUR = 3; czas aktywagji (w sekundach)
elektrozaczepu potaczonego z wyjsciem IND/ELEC

LASH SETUP = 4; czas dezaktywacji (w sekundach)
blokady magnetycznej potgczonej z wyjsciem IND/
ELEC

Jezeli aktywne, uruchomienie z maksymailng sitg
0 = wytgczone
1 = wigczone

Wyswietla typ uzywanego enkodera
0 = enkoder wirtualny
1 = enkoder fizyczny

Okreslatyp szlabanu, na ktérym jest zainstalowana
centralka, przywracajgc wartosci domysine.
1=Szlaban APARK PRO FAST

10

2
20 s
900 s
6

200 x 1000 cicli

10 S
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7 - ODBIOR TECHNICZNY ORAZ ODDANIE DO UZYTKU

Odbidr techniczny instalacji powinien zosta¢ wykonany przez wykwa-
lifikowanego technika, ktéry zobowigzany jest do przeprowadzenia
testow, okreslonych przez odpowiednie przepisy w zaleznosci od

7.1 - Odbior techniczny

Wszystkie elementy powinny zosta¢ poddane odbiorowi zgodnie z pro-
cedurami okreslonymi w odpowiednich instrukcjach obstugi;

sprawdzi¢, czy przestrzegane sg zalecenia podane w Rozdziale 1 —
Uwagi dotyczace bezpieczenstwa;

sprawdzi¢, czy bariera ogrodzeniowa lub garazowa mogg swobodnie
sie przesuwac po odblokowaniu automatyki oraz czy sg odpowiednio
wywazone, a tym samym czy nie przesuwajg sie po pozostawieniu
w dowolnym potozeniu; sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wszystkich

7.2 - Uruchomienie

Po zakonczeniu odbioru technicznego z wynikiem pozytywnym
wszystkich (a nie tylko niektérych) urzadzen instalacji, mozna przystapi¢
do uruchomienia;

nalezy sporzadzi¢ i przechowywac przez 10 lat dokumentacje techniczng
instalacji. Powinna ona zawiera¢ schemat elektryczny, rysunek lub zdjecie
instalacji, analize zagrozen wraz z zastosowanymi rozwigzaniami, dekla-
racje zgodnosci wydane przez producentéw wszystkich podtaczonych
urzadzen, instrukcje obstugi kazdego z urzgdzen oraz harmonogram
konserwacji instalacji;

umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajgcg dane dotyczgce automatyki,
nazwisko osoby odpowiedzialnej za uruchomienie), numer seryjny, rok
produkcji oraz oznakowanie WE;

umocowac tabliczke zawierajgca opis operacji niezbednych do recznego
odblokowania bramy;

przygotowa¢ i przekaza¢ uzytkownikowi automatyki deklaracje
zgodnosci, instrukcje obstugi oraz zalecenia dotyczgce uzytkowania, jak
tez harmonogram konserwagciji instalacji;

upewni¢ sie, ze uzytkownik poprawnie zrozumiat zasade prawidtowego

24

wystepujacych zagrozen, oraz do sprawdzenia, czy spetniane sg
wymogi wlasciwych przepiséw. W szczegolnosci dotyczy to normy
EN12453, ktéra okresla metody badan kontrolnych automatyki bram
garazowych i ogrodzeniowych.

podigczonych urzadzen (fotokomérki, listwy bezpieczenstwa, przyciski
zatrzymania awaryjnego i inne), poprzez wykonanie cyklu otwierania,
zamykania i zatrzymania bramy ogrodzeniowej lub garazowej, uzywajac
do tego celu podtgczonych urzadzen sterowania (nadajniki, przyciski,
przetaczniki);

dokona¢ pomiaréw sity uderzenia, zgodnie z zaleceniami zawartymi
w normie EN12453. W przypadku niezadowalajgcych wynikéw dokonac¢
regulacji predkosci, sity silnika oraz punktéw zwalniajgcych centrali, az
do uzyskania optymalnych rezultatéw.

dziatania automatyki w trybie automatycznym, recznym i awaryjnym;

poinformowaé uzytkownika koncowego, réwniez w formie pisemnej,
o pozostatych zagrozeniach i ryzykach;

A UWAGA!

Po wykryciu przeszkody brama zatrzymuje sie¢ w potozeniu
otwartym a jej automatyczne zamykanie jest dezaktywowane. W
celu przywroécenia ruchu wcisngé przycisk polecenia lub postuzyé¢
sie pilotem.



8 - KONSERWACJA

Systemy automatyki do szlabanéw drogowych APARK projektowa-
ne sg i produkowane z przestrzeganiem najwyzszych standardéw
jakosci. Jednakze, tak jak w przypadku kazdej maszyny, aby zapewni¢
bezpieczenstwo i maksymalng trwato$¢, wymagane jest regularne wyko-
nywanie konserwagcji.

Konserwacja systemu powinna by¢ wykonywana przez wykwa-
lifikowany personel techniczny, z przestrzeganiem zasad

8.1 - Harmonogram konserwacji

Zaleca sie regularne wykonywanie ogdélnej kontroli systemu automatyki
APARK po uptywie kazdych 6 miesigcy lub po wykonaniu 50 000 cykli
otwierania/zamykania. W przypadku intensywnego uzytkowania sy-
stemoéw, czestotliwos¢ kontroli nalezy dwukrotnie zwiekszyc¢.

Zapoznac¢ si¢ z ponizszymi punktami, ktére majg charakter wytyczny-
ch, ale nie zawierajg wyczerpujgcego opisu czynnosci do wykonywania
w regularnych odstepach czasu, pozwalajgcych zapewni¢ sprawnosc,
bezpieczenstwo i dobry stan automatyki:

1. Przeprowadzi¢ ogdlng kontrole zewnetrzng automatyki,
sprawdzajgc stan zuzycia materiatdw. Zwréci¢ szczegdlng uwage na
zjawiska korozji i/lub spekanie obudowy zewnetrzne;j.

2. Sprawdzi¢ stan ramienia pod kgtem odksztatcen i/lub spekan.
Szczegolng uwage zwracaé na strefe mocowania ramienia do ptyty
wsporczej szlabanu. Sprawdzi¢ stan podtrzymujgcego ramie uchwytu
w ksztalcie ,omega” oraz dokrecenie srub mocujgcych uchwyt do ptyty
potaczonej z watem wyjsciowym. Upewni¢ sie, ze nie wystepujg luzy
mogace mie¢ negatywny wplyw na bezpieczenstwo.

3. Sprawdzic¢ stan i prawidtowo$¢ zamocowania do ramienia
elementu gumowego zabezpieczajgcego przed uderzeniami.
Czesciowo uszkodzony, popekany lub niewtasciwie zamocowany ele-
ment gumowy nie zapewnia prawidtowej ochrony przed uderzeniami,
zagrazajgc bezpieczenstwu systemu automatyki.

4. W wersjach ramion sktadajgcych sie z segmentéw potaczonych
ztgczami sprawdzi¢, czy oba segmenty sg doktadnie zamocowane i
wyosiowane. Aby zapewni¢ prawidtowg blokade i wyosiowanie ramion,
postuzy¢ sie w razie potrzeby Srubami rozpreznymi ztacza. Jezeli pomi-
mo regulacji nie jest juz mozliwe przywrdcenie optymalnego stanu ra-
mienia, nalezy je wymieni¢ (zestaw ASTL4JA, ASTL6JA, ASTL8A4X4).

5. Po usunieciu drzwi korpusu szlabanu, przeprowadzi¢ ogélng
kontrole wewnetrzng systemu, sprawdzajgc stan zuzycia/pogorsze-
nie stanu wszystkich materiatéw sktadajgcych sie na automatyke,
zwracajgc szczegblng uwage na zjawiska korozji i/lub spekania
czesci konstrukcyjnych. Wymieni¢ elementy, ktére nie zapewniajg
wystarczajgcych gwarancji poprawnosci dziatania.

6. Sprawdzi¢ stabilno$¢ zakotwienia systemu automatyki do
podtoza. Sprawdzi¢ dokrecenie nakretek srub fundamentowych/ko-
tew mocujgcych ptyty podstawy szafy oraz stan spawéw obwodowych
obudowy zewnetrznej mocowanej do ptyty.

7. Sprawdzié, czy wszystkie potgczenia srubowe sg prawidiowo

dokrecone. W szczegdlnosci, sprawdzi¢:

- dokrecenie $rub i nakretek mocujgcych goérne gtowice przegubo
we napinacza sprezyny do dzwigni rbwnowazgcej;

- w przypadku APARK324 PRO/APARK6 PRO, dokrecenie gorne;j i

dolnej gtowicy
przegubowej dzwigni pionowej szesciokatnej, taczacej dzwignie sil-
nika z dzwignig rownowazaca;

- dokrecanie przeciwnakretek gérnych gtowic przegubowych do
pretéw gwintowanych;

- w przypadku APARK4 PRO , dokrecenie sruby mocujgcej dzwignie
réwnowazgca do watu silnika;

- w przypadku APARK324 PRO/APARK6 PRO, dokrecenie $ruby

bezpieczenstwa okreslonych w obowigzujacych przepisach.

Przed przystapieniem do konserwacji nalezy odtaczy¢ wszelkie
zrédia energii elektrycznej, w tym akumulatory zasilania awaryjne-
go.

Kilka czynnosci i kontroli, ktére nalezy przeprowadza¢ w regularnych
odstepach czasu, zapewni wydajno$c¢, dtuzszg zywotnos¢ systemu au-
tomatyki i niezawodne dziatanie systemow bezpieczenstwa.

mocujgcej dzwignie

silnika do watu silnika;
- dokrecenie $rub mocujgcych motoreduktor do szafy;
- w przypadku APARK324 PRO/APARK6 PRO, dokrecenie $rub
mocujgcych kotnierze

nosne tylnego tozyska watu wyjsciowego;
- w przypadku APARK324 PRO/APARK6 PRO, dokrecenie $rub
mocujagcych pierscieni

nosnych przedniego tozyska watu wyjsciowego.

8. W przypadku APARK6 PRO sprawdzi¢ dokrecenie $ruby z tbem
stozkowym mocujgcym plyte wsporczg preta na wale kwadratowym

(rys. 14)

9. W przypadku APARK324 PRO/APARK6G PRO sprawdzi¢ gtowice prze-
gubowe korbowo
du faczacego M12 i napinacze M10, sprawdzajac, czy nie sg zuzyte i
czy podczas ich ruchu nie wystepuje luz. W razie potrzeby wymienic.

10. Gtowice przegubowe napinacza sprezyny i pionowa dzwignie
szesciokatng nasmarowaé ptynnym smarem lub smarem w sprayu.

11. Sprawdzi¢ stan i regulacje ogranicznikéw krancowych
ramienia (patrz punkt 5.4 ,Regulacja kata ramienia”). Jesli sruby
sg zuzyte i/lub zdeformowane, nalezy je wymieni¢ na $ruby z tbem
szesciokatnym M10x35.

12. Po ustawieniu ramienia w potozeniu zamknietym sprawdzi¢, czy
skok pomiedzy zwojami sprezyny/sprezyn rownowazgcej/-ych jest re-
gularny i staty, bez deformacji, ktore wskazywatyby na utrate jej/ich
wytrzymatosci. W razie potrzeby sprezyne/-y wymieni¢ (patrz réwniez
punkt 9.2 ,Wymiany okresowe”).

13. Zdjg¢ pokrywe z tworzywa sztucznego skrzynki centrali i sprawdzié,
czy nie ma oznak przegrzania/przepalenia przewodéw podtgczeniowych,
zlgczy i elementow elektronicznych tworzacych plyte.

14. Sprawdzi¢ dziatanie systemu odblokowujgcego. Po ustawieniu
ramienia w pofozeniu zamknigtym odblokowa¢ recznie motore-
duktor (patrz punkt 5.3 ,Odblokowanie ramienia”), sprawdzajac, czy
nie wystepujg trudnosci. Po odblokowaniu ramienia powinna istnie¢
mozliwos¢ jego recznego przestawiania pomigedzy potozeniami otwar-
cia i zamkniecia, bez napotykania zadnych przeszkéd. Sprawdzi¢, czy
sita potrzebna do przestawiania ramienia podczas otwierania, mier-
zona prostopadle do niego w odlegtosci 1 m od osi obrotu, nie jest
wieksza niz 220 N (ok. 22 kg).

15. Po odblokowaniu ramienia nalezy sprawdzi¢, czy jest ono
prawidtowo wywazone pod katem 45°. W razie potrzeby wyregulowaé
napigcie sprezyny/sprezyn poprzez poluzowanie przeciwnakretki i
regulowanie napinacza (patrz punkt 5.10 ,Wywazanie ramienia”).
Po zakonczeniu wywazania dokreci¢ przeciwnakretke, aby unikngc
niezamierzonego poluzowania napinacza.

16. Po ponownym zablokowaniu ramienia, za pomoca urzadzen
sterujgcych (przycisk sterujgcy, nadajnik, przetgczniki itp.) nalezy
przeprowadzi¢ testy otwierania, zamykania i zatrzymywania ramienia.
Sprawdzié, czy ruch odpowiada wydanemu poleceniu. Sprawdzi¢, czy
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kat ramienia jest prawidtowy. W razie potrzeby wyregulowa¢ ograniczni-
ki krancowe ramienia (patrz punkt 5.4 ,Regulacja kat ramienia”) oraz
przeprowadzi¢ ponownie procedure przyuczania skoku i gtdwnych para-

metréw roboczych (patrz punkt 6.6 ,Samoprzyuczanie skoku”).

17. Sprawdzi¢ kolejno dziatanie wszystkich znajdujgcych sie w

systemie urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomorek, krawedzi
czutych, przyciskow alarmowych itp.). Sprawdzi¢, czy fotokomorki sg
prawidtowo umocowane do wspornikéw. Sprawdzi¢ stan pokryw/soc-
zewek. Doktadnie oczysci¢ powierzchnie czotowg (nie uzywac rozpu-
szczalnikow).

18. Sprawdzi¢ dziatanie lamp ostrzegawczych i diod wbudo

wanych w korpus szlabanu oraz stan przezroczystych pokryw.

19. Sprawdzi¢ stan i funkcjonalno$¢ zamontowanych urzadzen

dodatkowych, takich jak: wspornik ruchomy APM, wspornik staty
APFX, stojaki SKIRT2, potgczenie przegubowego ramienia itp.
Upewnic¢ sie, ze sg prawidtowo zamocowane.

8.2 - Okresowe wymiany

Komponenty sktadajgce sie na system automatyki APARK zostaty za-
projektowane w taki sposéb, aby w normalnych warunkach uzytkowania
zapewnic¢ ich trwatos¢ na caty okres eksploatacji produktu, bez koniecznosci
przeprowadzania specjalnych czynnosci.

Niektére z nich sg jednak bezposrednio zwigzane z bezpieczenstwem sy-
stemu, dlatego tez zaleca sig ich okresowg wymiane zgodnie z ponizszymi
wskazoéwkami:

1.

2.

3.
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Sprezyne/-y wywazajgca/-e wymieniac¢ co 2 lata lub co 200 000

cykli otwierania/zamykania.

Wymienic:

- ramie aluminiowe AST3FA, ASTL4A, ASTL4JA, ASTL6A, ASTL6JA co

5
lat lub co 500 000 cykli otwierania/zamykania;

- ramig aluminiowe ASTL5A, ASTL8A4X4 co 3 lata lub co 250 000 cykli
otwierania/zamykania;

- ramie przegubowe AS-SNO3 co 2 lata lub co 150 000 cykli
otwierania/zamykania.

Silnik przektadniowy wymienia¢ co 5 lat lub co 500 000 cykli
otwierania/zamykania.

20. Sprawdzi¢, czy automatyka dziata prawidtowo i czy ruch
ramienia jest ptynny. Upewni¢ sig¢, ze predkos¢ otwierania i
zamykania jest odpowiednia do dlugosci ramienia, ze stop-
niowym przyspieszaniem w fazie poczatkowej i stopniowym zwal-
nianiem w fazie koncowej skoku, aby unikngé¢ niebezpieczny-
ch wstrzasow i fal, ktére mogtyby zagrozi¢ bezpieczenstwu i
trwatosci ramienia.

21. Sprawdzi¢ zgodno$¢ z normami, w szczegolnosci z
wymaganiami  dotyczacymi bezpieczenstwa uzytkowania,
okreslonymi w normie EN 12453 (patrz punkt 8.1 ,Odbiér tech-
niczny”).



9 - INSTRUKCJE | OSTRZEZENIA DLA UZYTKOWNIKA KONCOWEGO

Firma AVO S.r.l. produkuje systemy automatyki dla bram, drzwi
garazowych, drzwi automatycznych, okiennic, szlabanéw parkin-
gowych i drogowych. AVO nie jest jednak producentem Panstwa
systemu automatyki, ktéry jest rezultatem badan, ocen, wyboru
materiatéw i wykonania instalacji przeprowadzonych przez Panstwa
zaufanego instalatora. Kazdy system automatyki jest unikalny i tylko
Panstwa instalator jest w stanie, dzigki posiadanemu doswiadczeniu
i profesjonalizmowi, wykonaé instalacje odpowiadajgcg Panstwa
wymaganiom, bezpieczng, niezawodna, trwatg i 2zgodng z
obowigzujgcymi przepisami. Mimo Zze posiadany przez Panstwa
system automatyki spetnia wymogi bezpieczenstwa okreslone pr-
zez przepisy, nie wyklucza to zaistnienia "ryzyka resztkowego", tzn.
mozliwosci zaistnienia sytuacji niebezpiecznych, zazwyczaj spowo-
dowanych przez nieodpowiedzialne lub nieprawidtowe uzytkowanie
systemu, w zwigzku z czym pragniemy zamiesci¢ kilka rad, do ktére
warto sie stosowac:

* Przed pierwszym uzyciem systemu automatyki, instalator powinien
wskazac¢ zrodta ryzyka resztkowego.

 Instrukcje obstugi nalezy zachowa¢ na wypadek przysztych
watpliwosci i przekazac jg ewentualnemu nowemu wtascicielowi sy-
stemu automatyki.

* Nieodpowiedzialne i nieprawidtowe uzycie systemu automatyki
moze doprowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji: nie nalezy
uruchamia¢ systemu, jesli w jego promieniu dziatania znajdujg sie
osoby, zwierzeta lub przedmioty.

* Dzieci: Jesli instalacja automatyki zostata prawidlowo za-
projektowana, gwarantuje ona wysoki stopien bezpieczenstwa,
uniemozliwiajgc, dzieki swym systemom wykrywania, ruch skrzydta
w obecnosci osob lub przedmiotow, i gwarantujgc zawsze bezpiecz-
ne i przewidywalne uruchamianie. Dla ostroznosci powinno sie
jednak zabroni¢ dzieciom zabaw w poblizu systemu automatyki, a
w celu unikniecia przypadkowych uruchomien systemu, nie nalezy
pozostawiac pilota w zasiegu dzieci.

e Usterki w dziataniu: Z chwilg zauwazenia jakichkolwiek usterek
w dziataniu systemu automatyki, nalezy odigczy¢ go od zasilania
elektrycznego i przeprowadzi¢ odblokowanie reczne. Nie nalezy
dokonywa¢ napraw na wiasng reke, lecz poprosi¢ o interwencje zau-
fanego instalatora: w miedzyczasie instalacja moze funkcjonowac jako
urzadzenie niezautomatyzowane, po uprzednim odblokowaniu motore-
duktora za pomocg specjalnego klucza znajdujgcego sie w zestawie.

* W przypadku uszkodzen lub braku zasilania: W oczekiwaniu na
interwencje Panstwa instalatora lub na powrét energii elektryczne;j,
jesli instalacja nie jest wyposazona w baterie rezerwowg, system
automatyki moze zosta¢ uruchomiony jako urzgdzenie niezauto-
matyzowane.

W tym celu nalezy przeprowadzi¢ odblokowanie rgczne.

* Reczne odblokowanie i przesuniecie. Przed przystgpieniem

do wykonania tej czynnosci wzigé pod uwage fakt, ze czynnosci
odblokowania ramienia mogg by¢ wykonywane tylko w przypadku,
gdy jest ono nieruchome.

« Konserwacja: Jak kazde urzadzenie, Panstwa system automatyki
wymaga konserwacji okresowej, celem jak najdiuzszego dziatania
w warunkach catkowitego bezpieczenstwa. Nalezy ustali¢ z insta-
latorem plan konserwacji okresowej; AVO zaleca interwencje co
6 miesiecy przy zwyklym, domowym uzytkowaniu systemu, ale
czestotliwos¢ ta moze zmieniaC sie ze wzgledu na intensywnosé
uzytkowania. Kazda praca kontrolna, konserwacyjna czy naprawcza
moze.

* Nie wolno wprowadza¢ zmian do instalacji i parametrow oprogra-
mowania oraz regulacji systemu automatyki: za to odpowiedzialny
jest Panstwa instalator.

» Préba techniczna, okresowe prace konserwacyjne i ewentual-
ne naprawy muszg zosta¢ udokumentowane przez osobe, ktéra
je przeprowadza, a dokumenty muszg by¢ przechowywane przez
wiasciciela instalaciji.

Jedynymi czynnosciami, ktére zobowigzany jest wykonywaé
uzytkownik, jest regularne czyszczenie szkiet fotokomoérek oraz
usuwanie ewentualnych lisci, ktére mogag utrudnia¢ prace auto-
matyki. Aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu szlabanu,
przed przystgpieniem do wykonania czynnosci nalezy odblokowac¢
automatyke. Do czyszczenia uzywa¢ wytacznie szmatki zwilzonej
lekko woda.

* Usuwanie: Po zakonczeniu okresu zywotnosci systemu auto-
matyki, nalezy upewni¢ sie, ze demontaz produktu zostat przepro-
wadzony przez wykwalifikowany personel i ze materiaty zostaty pod-
dane recyklingowi lub zostaty usuniete zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami lokalnymi.

» Uruchomi¢ automatyke szlabanu (przy uzyciu pilota, przetgcznika
kluczykowego itp.). W przypadku petnej sprawnosci systemu, szla-
ban normalnie otworzy sie lub zamknie. W przeciwnym przypadku
lampa ostrzegawcza kilkakrotnie mignie, a manewr nie zostanie
wykonany.

Przy niesprawnych zabezpieczeniach konieczne jest jak najszybsze
naprawienie systemu automatyki.

Wymiana baterii w pilocie: jezeli pilot po jakim$ czasie gorzej pracuje
lub wcale nie dziata, moze by¢ to spowodowane wyczerpaniem sie
baterii (w zaleznosci od intensywnosci uzytkowania, zywotnosc¢ ba-
terii wynosi od kilku miesigcy do ponad roku). Potwierdza to fakt, ze
kontrolka potwierdzajgca nadanie sygnatu nie wtgcza sie lub wigcza
sie tylko na chwile.

Baterie zawierajg substancje niebezpieczne: nie wolno wyrzucac
baterii wraz ze zwyklymi odpadami; nalezy je usuwac zgodnie z me-
todami przewidzianymi przez przepisy lokalne.

Dzigkujemy Panstwu za wybranie AVO. Dalsze informacje znajdg
Panstwo na naszej stronie internetowej www.avogroup.eu
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W Rejestrze konserwacji nalezy wymieni¢ wszystkie czynnosci kon-
serwacji, naprawy, kontroli i regulacji, wykonywane w systemie au-
tomatyki. Rejestr nalezy uzupetnia¢ po wykonaniu kazdego rodzaju
czynnosci. Dokument powinien by¢ przechowywany przez wiasciciela
i okazywany w przypadku kontroli przez uprawnione organy.

Model

Numerseryjny

Zainstalowano Na

Zgodnie z ,Harmonogramem konserwacji” (pkt 9.1) zaleca sie prze-
prowadzanie ogodlnych przegladéw okresowych co 6 miesigcy lub co
50 000 cykli otwarcia/zamkniecia oraz wymiane niektérych czesci,
zgodnie zharmonogramem ,Wymiany okresowe” (pkt 9.2).

Dziennik konserwacji odnosi sie do nastepujacego systemu automatyki:

WYKONANA CZYNNO

(naprawa, kontrola, regulacija itp.)

KSIAZKA SERWISOWA KONSERWACJI

PODPIS

TECHNIKA PODPIS WACICIELA
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GRAFIKI

Fig. 1 EN - Description and components DE - Beschreibung und Komponenten
IT - Descrizione e componenti PT - Descrigao e componentes
FR - Description des composants PL - Elementy szlabanu

ES - Descripcion y componentes

APARK3 PRO APARKS PRO APARK6 PRO
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CENTRALA STERUJACA
SPREZYNA NACIAGOWA
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NACIAG
GLOWICE PRZEGUBOWE NAPINACZA
OGRANICZNIKI MECHANICZNE
KLUCZ ODBLOKOWUJACY
RAMIE
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Fig. 5 EN - Preparation of the base DE - Vorbereitung der Basis
IT - Preparazione della base PT - Preparacao da base
FR - Préparation de la base PL - Przygotowanie podstawy

ES - Preparacion de la base

5A 5B

108

Fig. 6 EN - Reversal of opening direction DE - Umkehr der Offnungsrichtung
IT - Inversione senso di apertura PT - Inversao do sentido de abertura
FR - Inversion du sens d'ouverture PL - Odwrécenie kierunku otwierania

ES - Inversion de la direccion de apertura

FACTORY CONFIGURATION

TYP SPREZYNY
1 = sprezyna + Kkrotki

tacznik : i =
2 = sprezyna + diugi /n Lo
tacznik a
0.
S
e s i{
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Fig. 7 EN - Front door opening
IT - Apertura della porta frontale
FR - Ouverture de la porte frontale
ES - Apertura de la tapa frontal

Fig. 8 EN - Spring removal

IT - Rimozione molle

FR - Dépose ressorts
ES - Extraccion de los muelles

PA3/APARK6 PRO

DE - Offnung der vorderen Abdeckung
PT - Abertura da porta frontal
PL - Otwieranie drzwi przednich

DE - Entfernung der Federn
PT - Remogao das molas
PL - Demontaz sprezyn

APARKS PRO
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APARK3 PRO/APARK6

APARKS PRO

APARK3 PRO/APARK6 PRO
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Fig. 11 IT - Inversione fasatura leva bilanciamento DE - Umkehr Einphasung Ausgleichshebel
EN - Balancing lever timing reversal PT - Inversao e regulagao da alavanca de balanceamento

FR - Inversion de phase levier d'équilibrage PL - Odwrécenie kierunku dzwigni wywazajacej
ES - Inversién sincronizacion palanca de equilibrado

APARK3 PRO/APARK6 PRO APARKS PRO

Fig. 12 EN - Resetting of reversed timing anchors DE - Instandsetzung der Verankerungen umgekehrte Einphasung
IT - Ripristino ancoraggi fasatura invertita PT - Reposicionamento das ancoragens e regulagao invertida
FR - Repose ancrages phase inversée PL - Montaz naciggow

ES - Restablecimiento de los anclajes de sincronizacion invertida

APARK3 PRO M 1 APARKS PRO
APARK6 PRO
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Fig. 13 EN - Spring resetting
IT - Ripristino molle
FR - Repose ressorts
ES - Restablecimiento de los muelles

DE - Instandsetzung der Federn
PT - Recolocagao das molas
PL - Montaz sprezyn

APARKS PRO

APARK3 PRO
APARK6 PRO

Fig. 14 EN - Bar and caps fixing
IT - Fissaggio asta e tappi
FR - Fixation lisse et capuchons
ES - Fijacion del mastil y tapas

APARK3 PRO/ APARKS PRO

APARK6 PRO o
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DE - Befestigung des Schrankenbaums und Kappen
PT - Fixagao da haste e tampas
PL - Montaz ramienia i zaslepek ramienia
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Fig. 15 EN - Bar release DE - Entriegelung des Schrankenbaums
IT - Sblocco dell’asta PT - Desbloqueio da haste
FR - Débrayage lisse PL - Odblokowanie ramienia
ES - Desbloqueo del mastil

o 1TA

- =

Fig. 16 EN - Bar angle adjustment DE - Einstellung des Schrankenbaumwinkels
IT - Regolazione angolatura dell’asta PT - Regulacao do angulo da haste
FR - Réglage angle lisse PL - Regulacja ogranicznikow mechanicznych
ES - Regulacion del angulo del mastil
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Fig. 17 EN - Bar balancing DE - Ausgleichen des Schrankenbaums
IT - Bilanciamento asta PT - Balanceamento da haste
FR - Equilibrage lisse PL - Wywazanie ramienia
ES - Equilibrado del mastil

45°
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AVO Group Sp. zo.0
ul. Bukowa 2

05-850 Szeligi
www.avogroup.eu

Made for AVO by Key Automation S.r.l.
Via Meucci, 23

30027 San Dona di Piave (VE), Italy
Made in Italy
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